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1. AMMAX

Analyse des donnees > Détection des maxima

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

6 mai 1978


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Détecte les maxima d'une image au dessus d'un seuil et met les valeurs dans un fichier catalogue.

Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Générale

Dimension
2-D


Mode

Dialogue


Opération
Segmentation


Entrées
Image


Sorties
Catalogue

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin, Close, 


Image


Ouvert, Lire, 


Spécial

Descen, 

Entrées nécessaires
1. Seuil de densité pour la détection.

2. Densité du fond du ciel.

3. Option si l'on ne désire pas le listing des résultats.

4. Fichier image de travail.

5. Nom du fichier catalogue résultant.

Sorties et résultats
1. Si option listes des maxima avec le nombre de pixels formant le plateau du maximum

2. Fichier catalogue en sortie contenant pour chaque maximum

a. Un numéro d'apparition

b. La position en microns

c. La valeur du maximum

C
PROGRAMME AMMAX (vient de RTMAX.FOR)

C
A.BIJAOUI 6 MAI 1978


INCLUDE 'bibli:[STII]COMMON.FOR'


DATA PROGNAM /'AMMAX'/


CHARACTER*26 NMFIC

 
INTEGER*2 MES1(1024),MES2(1024),INEW(512)


1,IDOM(512),IAIRE(512),IFLUX(512),ITDOM(512)


2,IDEN1(1024),IDEN2(1024),IDEN3(1024)


REAL*4 XC(512),YC(512)

 
CALL DEBUT(NR,IHH,KB,IHH,IG)

 
WRITE(IHH,9000)

 9000
FORMAT(' " AMMAX " - 6 MAI 1978 ')

 
WRITE(KB,1605)

 1605
FORMAT('$SEUIL DE DENSITE:')

 
READ(NR,606) D0

 606
FORMAT(F7.3)

 
WRITE(IHH,607) D0

 607
FORMAT(' SEUIL DE DENSITE:',F7.3)

 
WRITE(KB,610)

 610
FORMAT('$DENSITE DU FOND DE CIEL:')

 
READ(NR,611) DC

 611
FORMAT(F7.3)

 
WRITE(IHH,612) DC

 612
FORMAT(' DENSITE DU FOND :',F7.3)

 
WRITE(KB,615)

 615
FORMAT(' SI VOUS NE DESIREZ PAS LE LISTING DES RESULTATS


1-TAPEZ 1:')

 
READ(NR,616) IOECR

 616
FORMAT(I1)

 
WRITE(IHH,617) IOECR

 617
FORMAT(' OPTION D''ECRITURE:',I1)

 
LU1=1

 
LU2=2


CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NR,ID1)


WRITE (KB,9895)

9895
FORMAT(' NOM DU FICHIER DES MAXIMA')


READ(NR,9896) NMFIC

9896
FORMAT(A)


OPEN (UNIT=LU2,FILE=NMFIC,STATUS='NEW',FORM='UNFORMATTED',


1ACCESS='DIRECT',RECORDTYPE='FIXED',RECORDSIZE=16)

 
NET=0


IND2=2

 
K0=0

 
ID0=IFIX(D0*200.)

 
DO 1 IPL=1,NPL

 1
MES1(IPL)=0

 
CALL LIRE(1,NPL,1,NPL,1,IDEN1,LU1,ID1)

 
CALL LIRE(1,NPL,1,NPL,1,IDEN2,LU1,ID1)

 
DO 10 IL=1,NL

 
IL1=IL+1

 
IF(IL1.GT.NL) GO TO 40

 
CALL LIRE(IL1,NPL,1,NPL,1,IDEN3,LU1,ID1)

 40
CONTINUE

 
DO 13 IPL=1,NPL

 
ITEST=0

 
I1=MES1(IPL)

 
IF(IDEN2(IPL)-ID0) 14,15,15

 14
MES2(IPL)=0

 
GO TO 13

 15
CONTINUE

 
IF(IPL.EQ.1) GO TO 41

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN1(IPL-1)) GO TO 42

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN2(IPL-1)) GO TO 42

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN3(IPL-1)) GO TO 42

 41
CONTINUE

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN1(IPL)) GO TO 42

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN3(IPL)) GO TO 42

 
IF(IPL.EQ.NPL) GO TO 43

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN1(IPL+1)) GO TO 42

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN2(IPL+1)) GO TO 42

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN3(IPL+1)) GO TO 42

 
GO TO 43

 42
MES2(IPL)=0

 
GO TO 13

 43
CONTINUE

 
IF(IPL.EQ.1) GO TO 17

 
IF(MES2(IPL-1).EQ.0) GO TO 17

 
MES2(IPL)=MES2(IPL-1)

 
ITEST=1

 17
CONTINUE

 
IF(I1.EQ.0.AND.ITEST.EQ.1) GO TO 18

 
IF(I1.EQ.0) GO TO 19

 
IF(ITEST.EQ.0) MES2(IPL)=I1

 
IF(ITEST.EQ.1) GO TO 16

 
GO TO 18

 16
I2=MES2(IPL)

 
CALL DESCEN(IDOM,I1,J1)

 
CALL DESCEN(IDOM,I2,J2)

 
MIN=MIN0(J1,J2)

 
IDOM(J1)=MIN

 
IDOM(J2)=MIN

 
MES2(IPL)=MIN

 
GO TO 18

 19
CONTINUE

 
K0=K0+1

 
MES2(IPL)=K0

 
IDOM(K0)=K0

 
XC(K0)=0.

 
YC(K0)=0.

 
IAIRE(K0)=0

 
IFLUX(K0)=IDEN2(IPL)

 18
CONTINUE

 
I2=MES2(IPL)

 
IAIRE(I2)=IAIRE(I2)+1

 
XC(I2)=XC(I2)+FLOAT(IPL)

 
YC(I2)=YC(I2)+FLOAT(IL)

 13
CONTINUE

 
IF(K0.EQ.0) GO TO 30

 
DO 21 KD=1,K0

 
ITDOM(KD)=0

 
CALL DESCEN(IDOM,KD,J)

 
IF(KD.EQ.J) GO TO 21

 
XC(J)=XC(J)+XC(KD)

 
YC(J)=YC(J)+YC(KD)

 
IAIRE(J)=IAIRE(J)+IAIRE(KD)

 21
CONTINUE

 
DO 25 IPL=1,NPL

 
I2=MES2(IPL)

 
IF(I2.EQ.0) GO TO 25

 
KD=IDOM(I2)

 
ITDOM(KD)=1

 25
CONTINUE

 
NDOM=0

 
DO 24 KD=1,K0


IKD=IDOM(KD)

 
IF(KD.NE.IDOM(KD)) GO TO 24

 
IF(IL.EQ.NL) GO TO 260

 
IF(ITDOM(KD).EQ.1) GO TO 26

 260
CONTINUE

 
NET=NET+1

 
X0=XC(KD)/FLOAT(IAIRE(KD))

 
Y0=YC(KD)/FLOAT(IAIRE(KD))

 
X0=X+(X0-1.)*FLOAT(IDX)

 
Y0=Y+(Y0-1.)*FLOAT(IDY)

 
D=IFLUX(KD)/200.-DC

 
IF(IOECR.EQ.1) GO TO 605

 
WRITE(IG,600) NET,IAIRE(KD),D,X0,Y0

 600
FORMAT(' N=',I6,' A=',I2,' D=',F7.3,' X=',F10.1,' Y=',F10.1)

 605
WRITE(LU2'IND2) NET,X0,Y0,D


IND2=IND2+1

 
GO TO 24

 26
NDOM=NDOM+1

 
INEW(KD)=NDOM

 
XC(NDOM)=XC(KD)

 
YC(NDOM)=YC(KD)

 
IFLUX(NDOM)=IFLUX(KD)

 
IAIRE(NDOM)=IAIRE(KD)

 24
CONTINUE

 30
CONTINUE

 
DO 20 IPL=1,NPL

 
I2=MES2(IPL)

 
IF(I2) 28,28,29

 28
MES1(IPL)=0

 
GO TO 20

 29
CONTINUE

 
I2=IDOM(I2)

 
MES1(IPL)=INEW(I2)

 20
CONTINUE

 
DO 45 IPL=1,NPL

 
IDEN1(IPL)=IDEN2(IPL)

 
IDEN2(IPL)=IDEN3(IPL)

 45
CONTINUE

 
IF(K0.EQ.0) GO TO 10

 
K0=NDOM

 
IF(K0.EQ.0) GO TO 10

 
DO 27 IK=1,NDOM

 27
IDOM(IK)=IK

 10
CONTINUE

 
IND2=1

 51
WRITE(LU2'IND2)NET,NMFIC

 
CALL CLOSE(LU1)

 
CALL CLOSE(LU2)

 
CALL LAFIN

 
END

 
SUBROUTINE DESCEN(IDOM,I,J)

        INTEGER*2 IDOM(1)

 
K=I

 1
J=IDOM(K)

 
IF(J.EQ.K) RETURN

 
K=J

 
GO TO 1

 
END

2. VAXMAX

Localisation des maxima

Origine


Auteur
D.Cesarsky


Date

Mai 1981


Laboratoire
Observatoire de Meudon


Système
STII/CPAI

But du programme

Permet de déterminer les maxima et de les lister dans l'ordre décroissant.
Mots Clefs


Dimension
2-d


Mode

Dialogue


Opération
Maxima


Entrées
Fichier image


Sorties
Liste

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wrcons, Wruserc


Image


Ouvert, Lire


Spécial

Sortreal

Entrées nécessaires
1. Fichier image à étudier
2. 1ere et dernière ligne de la zone de travail

3. 1ere et dernière colonne de la zone de travail

4. Seuils de densité min et max

5. Choix de retour

Sorties et résultats
Liste d'au maximum 512 valeurs des maxima dans la zone considérée.
C

C
PROGRAMME VAXMAX.FOR

C
Determine les maxima d'une image et les ecrit sur la console

C
et sur le fichier MOUCHARD. Les maxima sont ranges en ordre

C
decroissant.

C

C


Ecrit pour le VAX  dac 3/81

C


INCLUDE 'FICH:COMMON.FOR'


INTEGER*2 ID1(10000), HOLD(2)


INTEGER*2 IX0(512), IY0(512), TABLE(512)


REAL*4  DENS(512), RHOLD(2)

C


DATA PROGNAM /'VAXMAX'/

C PAS DE GRAPHISME


DESSIN=.FALSE.


CALL DEBUT(LA, MOUCH, KB, NR)


CALL WRUSERC(' Prog. VAXMAX. Triage selon densite decroissante')


LU1=1

1000
CONTINUE


CALL WRUSERC('Fichier dont on veut determiner les densites') 


CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)

98
CALL WRUSERC('Fourchette de recherche')


CALL RDUSERI('Ligne debut','DE',1,NLD,IDUM)


CALL RDUSERI('Ligne fin','DE',1,NLF,IDUM)


IF (NLD.EQ.0) NLD=1


IF (NLF.EQ.0) NLF=NL


HOLD(1)=NLD


HOLD(2)=NLF


CALL WRUSERI('Lignes', HOLD, 2)


CALL RDUSERI('Point debut','DE',1,NPD,IDUM)


CALL RDUSERI('Point fin','DE',1,NPF,IDUM)


IF(NPD.EQ.0) NPD=1


IF(NPF.EQ.0) NPF=NPL


HOLD(1)=NPD


HOLD(2)=NPF


CALL WRUSERI('Points', HOLD, 2)

99
CALL RDUSERR('Seuil densite','NO',1,SEUIL,IDUM)


CALL RDUSERR('Densite plafond','DE',1,SEUILMAX,IDUM)


IF (SEUILMAX.LT.0.001) SEUILMAX=160.0


IF (SEUILMAX.LE.SEUIL) GO TO 99


RHOLD(1)=SEUIL


RHOLD(2)=SEUILMAX


CALL WRUSERR('Min et max', RHOLD, 2)


ISEUIL=IFIX(SEUIL*200.)


ISEUILMAX=IFIX(SEUILMAX*200.)


N=0

C-------------------Boucle sur les lignes


DO 1 IL=NLD, NLF


CALL LIRE(IL,NPL,1,NPL,1,ID1,LU1,IND1)

C--------------------Boucle sur les points


DO 2 I=NPD, NPF


IF(ID1(I).LT.ISEUIL.OR.ID1(I).GT.ISEUILMAX) GO TO 2


N=N+1


IF(N.LT.513) GO TO 3


N=1


CALL WRUSERC('VAXMAX a trouve plus de 512 valeurs que')


CALL WRUSERC('depassent SEUIL. Il faut augmenter SEUIL')


CALL WRUSERC('ou diminuer le plafond')


GO TO 999

3
IX0(N)=I


IY0(N)=IL


DENS(N)=ID1(I)/200.

2
CONTINUE

C--------------------Fin boucle sur les points

1
CONTINUE

C---------------------Fin boucle sur les lignes


IF (N.GT.0) THEN


CALL SORTREAL (DENS, TABLE, N)


DO INDICE=N, 1, -1


I=TABLE(INDICE)


WRITE (STRING, 5000) IY0(I), IX0(I), DENS(INDICE)

5000
FORMAT(' Ligne',I4,' Point',I4,' Densite',F6.2)


CALL WRUSERC(STRING)


END DO


END IF


IF(N.EQ.0) THEN



CALL WRUSERC('Votre seuil est trop eleve')



CALL WRUSERC('essaiez avec SEUIL plus petit')


END IF

999
CALL WRCONS('Tapez >option si vous voulez:')


CALL WRCONS('------------------------------')


CALL WRCONS('>1      Changer le seuil de densite')


CALL WRCONS('>2      Changer la fourchette de recherche')


CALL WRCONS('>3      Changer de fichier')


CALL WRCONS('>RETURN Sortir de VAXMAX')


CALL RDUSERI('Option', 'DE', 1, IOP, IDUM)


CALL WRUSERI('Option', 1, IOP)


IF(IOP.EQ.1) GO TO 99


IF(IOP.EQ.2) GO TO 98


CALL CLOSE(LU1)


IF(IOP.EQ.3) GO TO 1000


CALL WRUSERC ('End of VAXMAX')


CALL LAFIN


STOP


END

3. AMVIS

Liste d'un fichier de position

Origine


Auteur
A. BIJAOUI


Date

Décembre 1983


Laboratoire
Observatoire de Nice


Système
STII

But du programme

Liste du fichier créé par AMMAX

Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Générale

Dimension
2-D


Mode
Dialogue


Opération
Liste


Entrées
fichier catalogue spécial

Sorties
Liste

Entrées nécessaires
1. Nom du fichier catalogue

Sorties et résultats
Liste sur l'unité logique 4 des mesures du fichier maxima


CHARACTER *26 FIC


CHARACTER *40 FICPO

cCALL ASSIGN (4,'IM:')


IM=4


TYPE *,' NOM DU FICHIER POSITION'


ACCEPT 2,FICPO

2
FORMAT (A)


OPEN (UNIT=2,FILE=FICPO,STATUS='OLD',FORM='UNFORMATTED',


1ACCESS='DIRECT',RECORDTYPE='FIXED',RECORDSIZE=
16)


READ (2'1)NE,FIC


WRITE (4,20) NE,FIC

20
FORMAT (5X,I6,3X,A)


DO 1 I=1,NE


IJ=I+1


READ(2'IJ)NP,XM,YM,DD

1
WRITE (4,10)NP,XM,YM,DD

10
FORMAT (10X,I6,3X,2F10.2,3X,E10.3)


CLOSE (UNIT=2)


STOP


END

4. VXMAX

Détection des maxima

Origine


Auteur
A.Bijaoui (adaptation g.mars)


Date

Juin 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Détecte les maxima au dessus d'un certain seuil et met les valeurs dans un fichier catalogue (algorithme utilise l'étiquetage des domaines maxima)

Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Générale

Dimension
2-D


Mode
Dialogue


Opération
Segmentation


Entrées
Fichier image


Sorties
Fichier catalogue

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wruserc


Image


Ouvert, Lire

Catalogue

Nxyd


Special

Descen

Entrées nécessaires
1. Seuil de densité pour la détection
2. Densité du fond du ciel

3. Option de liste des résultats

4. Nom du fichier image de travail

5. Nom du fichier catalogue résultant
Sorties et résultats
1. Si option listes des maxima avec le nombre de pixels formant le plateau du maximum

2. Fichier catalogue en sortie contenant pour chaque maximum

a. Un numéro d'apparition

b. La position en microns

c. La valeur du maximum

C
PROGRAMME VXMAX.FOR

C
A.BIJAOUI 6 MAI 1978


INCLUDE 'BIBLI:[STII]COMMON.FOR'


DATA PROGNAM /'VXMAX'/


CHARACTER*26 NMFIC

 
INTEGER*2 MES1(2048),MES2(2048),INEW(1024),nl,npl,idx,idy


1,IDOM(1024),IAIRE(1024),IFLUX(1024),ITDOM(1024)


2,IDEN1(2048),IDEN2(2048),IDEN3(2048),HOLD(2)


REAL*4 XC(1024),YC(1024),RHOLD(5)

 
CALL DEBUT(LAIN,MOUCH,KB,LAOUT)


CALL RDUSERR('seuil de densite :','NO',1,D0,IGIVE)


CALL RDUSERR('densite du fond de ciel :','NO',1,DC,IGIVE)


RHOLD(1)=D0


RHOLD(2)=DC


CALL WRUSERR('seuil de densite et densite du fond de ciel',rhold,2)


CALL RDUSERI(' SI VOUS DESIREZ LE LISTING DES RESULTATS


1-TAPEZ 1:','NO',1,IOECR,IGIVE)


HOLD(1)=IOECR


CALL WRUSERI('option d ecriture :',HOLD,1)

 
LU1=1

 
LU2=2


CALL OUVERT(FILEIN,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NR,ID1)


CALL NXYD(NMFIC,LU2,NE,2)

 
NET=0


IND2=2

 
K0=0

 
ID0=IFIX(D0*200.)

 
DO 1 IPL=1,NPL

 1
MES1(IPL)=0

 
CALL LIRE(1,NPL,1,NPL,1,IDEN1,LU1,ID1)

 
CALL LIRE(1,NPL,1,NPL,1,IDEN2,LU1,ID1)


IF(IOECR.NE.1)GO TO 604


call wruserc('      NET      AIRE         DENSITE        X0        Y0')

604
CONTINUE

 
DO 10 IL=1,NL

 
IL1=IL+1

 
IF(IL1.GT.NL) GO TO 40

 
CALL LIRE(IL1,NPL,1,NPL,1,IDEN3,LU1,ID1)

 40
CONTINUE

 
DO 13 IPL=1,NPL

 
ITEST=0

 
I1=MES1(IPL)

 
IF(IDEN2(IPL)-ID0) 14,15,15

 14
MES2(IPL)=0

 
GO TO 13

 15
CONTINUE

 
IF(IPL.EQ.1) GO TO 41

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN1(IPL-1)) GO TO 42

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN2(IPL-1)) GO TO 42

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN3(IPL-1)) GO TO 42

 41
CONTINUE

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN1(IPL)) GO TO 42

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN3(IPL)) GO TO 42

 
IF(IPL.EQ.NPL) GO TO 43

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN1(IPL+1)) GO TO 42

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN2(IPL+1)) GO TO 42

 
IF(IDEN2(IPL).LT.IDEN3(IPL+1)) GO TO 42

 
GO TO 43

 42
MES2(IPL)=0

 
GO TO 13

 43
CONTINUE

 
IF(IPL.EQ.1) GO TO 17

 
IF(MES2(IPL-1).EQ.0) GO TO 17

 
MES2(IPL)=MES2(IPL-1)

 
ITEST=1

 17
CONTINUE

 
IF(I1.EQ.0.AND.ITEST.EQ.1) GO TO 18

 
IF(I1.EQ.0) GO TO 19

 
IF(ITEST.EQ.0) MES2(IPL)=I1

 
IF(ITEST.EQ.1) GO TO 16

 
GO TO 18

 16
I2=MES2(IPL)

 
CALL DESCEN(IDOM,I1,J1)

 
CALL DESCEN(IDOM,I2,J2)

 
MIN=MIN0(J1,J2)

 
IDOM(J1)=MIN

 
IDOM(J2)=MIN

 
MES2(IPL)=MIN

 
GO TO 18

 19
CONTINUE

 
K0=K0+1

 
MES2(IPL)=K0

 
IDOM(K0)=K0

 
XC(K0)=0.

 
YC(K0)=0.

 
IAIRE(K0)=0

 
IFLUX(K0)=IDEN2(IPL)

 18
CONTINUE

 
I2=MES2(IPL)

 
IAIRE(I2)=IAIRE(I2)+1

 
XC(I2)=XC(I2)+FLOAT(IPL)

 
YC(I2)=YC(I2)+FLOAT(IL)

 13
CONTINUE

 
IF(K0.EQ.0) GO TO 30

 
DO 21 KD=1,K0

 
ITDOM(KD)=0

 
CALL DESCEN(IDOM,KD,J)

 
IF(KD.EQ.J) GO TO 21

 
XC(J)=XC(J)+XC(KD)

 
YC(J)=YC(J)+YC(KD)

 
IAIRE(J)=IAIRE(J)+IAIRE(KD)

 21
CONTINUE

 
DO 25 IPL=1,NPL

 
I2=MES2(IPL)

 
IF(I2.EQ.0) GO TO 25

 
KD=IDOM(I2)

 
ITDOM(KD)=1

 25
CONTINUE

 
NDOM=0

 
DO 24 KD=1,K0


IKD=IDOM(KD)

 
IF(KD.NE.IDOM(KD)) GO TO 24

 
IF(IL.EQ.NL) GO TO 260

 
IF(ITDOM(KD).EQ.1) GO TO 26

 260
CONTINUE

 
NET=NET+1

 
X0=XC(KD)/FLOAT(IAIRE(KD))

 
Y0=YC(KD)/FLOAT(IAIRE(KD))

 
X0=X+(X0-1.)*FLOAT(IDX)

 
Y0=Y+(Y0-1.)*FLOAT(IDY)

 
D=IFLUX(KD)/200.-DC

 
IF(IOECR.NE.1) GO TO 605


write(string,602)net,iaire(kd),d,x0,y0

602
format(i4,i3,3f12.3)


call wruserc(string)

c
RHOLD(1)=FLOAT(NET)

c
RHOLD(2)=FLOAT(IAIRE(KD))

c
RHOLD(3)=D

c
RHOLD(4)=X0

c
RHOLD(5)=Y0

c
CALL WRUSERR('  ',RHOLD,5)

605
IND2=NET+8


WRITE(LU2'IND2) NET,X0,Y0,D


IND2=IND2+1

 
GO TO 24

 26
NDOM=NDOM+1

 
INEW(KD)=NDOM

 
XC(NDOM)=XC(KD)

 
YC(NDOM)=YC(KD)

 
IFLUX(NDOM)=IFLUX(KD)

 
IAIRE(NDOM)=IAIRE(KD)

 24
CONTINUE

 30
CONTINUE

 
DO 20 IPL=1,NPL

 
I2=MES2(IPL)

 
IF(I2) 28,28,29

 28
MES1(IPL)=0

 
GO TO 20

 29
CONTINUE

 
I2=IDOM(I2)

 
MES1(IPL)=INEW(I2)

 20
CONTINUE

 
DO 45 IPL=1,NPL

 
IDEN1(IPL)=IDEN2(IPL)

 
IDEN2(IPL)=IDEN3(IPL)

 45
CONTINUE

 
IF(K0.EQ.0) GO TO 10

 
K0=NDOM

 
IF(K0.EQ.0) GO TO 10

 
DO 27 IK=1,NDOM

 27
IDOM(IK)=IK

 10
CONTINUE

 
IND2=6

 51
WRITE(LU2'IND2)NET

 
CALL CLOSE(LU1)

 
CALL CLOSE(LU2)

 
CALL LAFIN


STOP 'determination des MAX termine'

 
END

 
SUBROUTINE DESCEN(IDOM,I,J)

        INTEGER*2 IDOM(1)

 
K=I

 1
J=IDOM(K)

 
IF(J.EQ.K) RETURN

 
K=J

 
GO TO 1

 
END

5. GXAIMX

Information sur les valeurs > Recherche maximum
Origine

Auteur

Gilbert MARS


Date


12 fevrier 1985


Laboratoire

CPAI/Observatoire de Nice


Système

STII/CPAI

But du programme
Cherche, dans un catalogue ASCII, quel est l'objet qui possède l'aire maximum (en pixels).

Mots clefs

Application
Filament de Coma


Mode

Dialogue


Opération
Maximum

Entrée
Fichier ASCII


Sortie
Aire

Sous Programmes utilisés


Environnement
Debut, Lafin, Assign, Close, 


Entrée/Sortie
Wruseri, Rduserc, Wrcons, 

Entrées nécessaires

1. Fichier catalogue ASCII (format 3x,i10,5x,e10.3,3i10,5x,a)

Sorties et résultats
1. Aire maximum trouvée.

2. MOUCHard.

C

C

MARS Gilbert le 12 fevrier 1985

C

C
GXAIMX.FOR recherche dans un fichier special obtenu au P.D.P. 11/40

C
par le programme RTVIZ1 ,ou dans le fichier obtenu par le programme

C
GXUNPG qui est formate de la meme facon et qui en est la suite,

C
l'aire maximun obtenue par la selection des objets.

C


INCLUDE 'BIBLI:[STII]COMMON.FOR'


DATA PROGNAM/'GXAIMX'/


CHARACTER*12 TEXT


CHARACTER*40 IFE


DESSIN=.FALSE.


CALL DEBUT(LAIN,MOUCH,KB,LAOUT)

C

C


CALL RDUSERC('NOM DU FICHIER D ENTREE A TRANSFORMER','NO',1,IFE,NCE)


WRITE(STRING,5) IFE

5
FORMAT(' FICHIER D ENTREE A TRANSFORMER :',A)


CALL WRCONS(STRING)


LU1=1


CALL ASSIGN(LU1,IFE,NCE)

C

C


IAIMX=0

10
READ(LU1,12,END=30)IS,FLUX,IDM,IXM,IYM,TEXT

12
FORMAT(3X,I10,5X,E10.3,3I10,5X,A)


IAIMX=MAX0(IAIMX,IS)


GO TO 10

C

C

30
CALL CLOSE(LU1)


CALL WRUSERI('Aire maximun obtenue',iaimx,1)


CALL LAFIN


STOP '      c''est la fin'


END

6. GXIPCC 

Analyse structurale > Intégration des objets par couronne circulaire

Origine


Auteur
Eric SLEZAK


Date

23 septembre 1988


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Calcule sur un catalogue d'objets NXYD les profils radiaux des extrema détectés sur une carte de densité (densité de DRESSLER, coefficients d'ondelettes, ...). L'intégration est faite par le biais de couronnes circulaires.

 Remarques : On mémorise,

-le profil avec le pas souhaité (gal/deg 2)

-la population de chaque couronne

-le profil élémentaire
Mots clefs


Application
Etude des condensations


Dimension
2D


Mode

Dialogue


Opération
Intégration circulaire


Entrée
Catalogue NXYD, fichier paramètre

Sortie
Fichier profils, fichier objets

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin, 


Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserc, Wruserc, 


Image


Cree, Ecrif, 


Catalogue

Nxyd, 

Entrées nécessaires
1. Catalogue NXYD des objets.

2. Fichier paramètres elliptiques des extrema.

3. S'agit-il de maxima ou de minima ?

4. Nombre de lignes et de points par ligne sur l'image des maxima.

5. Rayon maximal d'intégration sur l'image des maxima.

6. Pas d'intégration.

7. Nom du fichier de sortie des profils radiaux.

8. Nom du fichier de sortie des objets participant a l'intégration.

Sorties et résultats
1. Fichier des profils radiaux. (sur 3 lignes)

-le profil avec le pas souhaite (gal/deg 2)

-la population de chaque couronne

-le profil élémentaire
2. Fichier ASCII des objets participant a l'intégration.

-Num,Xmax,Ymax,N-obj,X-obj,Y-obj,R,Mag-obj,"T-morp."

3. MOUCHard.

C
-------------------------------------------------------------------

C
SLEZAK E.

C
GxIPCC calcule sur un catalogue d'objets les profils radiaux des

C
extrema detectes sur une carte de densite (densite de Dressler,

C
coefficients d'ondelettes, ...).

C
L'integration est faite par le biais de couronnes circulaires a

C
concurence de 2 degres.

C

C
Remarques : On memorise le profil avec le pas souhaite (gal/deg 2),

C

    la population de chaque couronne, et le profil elemen-

C

    taire (1' d'arc).

C
-------------------------------------------------------------------


include 'Bibli:[STII]Common.for'


data ProgNam /'GxIPCC'/

    
parameter

    
1
NObjM   = 10000,

! Nb d'objets du catalogue

    
2
NMaxM   = 150,


! Nb d'extrema sur la carte

    
3
iRMaxM  = 120,


! Rayon maximal d'integration

    
4
NSLM    = 32,


! Nb de secteurs "lignes"

    
4
NSCM    = 32,


! Nb de secteurs "colonnes"

    
1
rPi     = 3.14159265358

    
character

    
1
Nom*40,

    
2
Text*12 /'            '/
! Morphologie des objets

    
real*4

    
1
XCat(NObjM),YCat(NObjM),rMag(NObjM),

    
2
XMax(NMaxM),YMax(NMaxM),

    
3
Pop(iRMaxM),Aire(iRMaxM),Prof(iRMaxM),Popu(iRMaxM)

    
integer*4

    
1
Num(NObjM),Numero(NMaxM)

    
integer*2

    
1
iFirst(NSLM,NSCM),Next(NObjM+NSLM*NSCM),

    
1
Hold(2)

    
logical*1

    
1
Max,First


call Debut (Nr,La,iTek,Kb)

    
Lu1 = 1

    
Lu2 = 2

C
-------------------------------------------------------------------

    
call WrUserC (' ')

    
call WrUserC ('        ** Catalogue des objets **')

    
call WrUserC (' ')

    
call NXYD    (Nom,Lu1,NObj,1)

    
call WrUserC (' ')

    
call RdUserR (' Increment du catalogue en " d''arc [1.35]',

    
1
      'DE',1,Ech,NCar)

    
if ( NCar.eq.0 .or. Ech.le.0. ) then

    
    Ech = 1.35

    
endif

    
call WrUserR (' Increment du catalogue en " d''arc',Ech,1)

    
call WrUserC (' ')

    
call WrUserC ('              ** Extrema **')

    
call WrUserC (' ')

    
call NXYD    (Nom,Lu2,NMax,1)

    
type *,' '

    
call RdUserI (' S''agit-il de maxima [1] ou de minima (2) ?',

    
1
      'DE',1,iGenre,NCar)

    
type *,' '

        if ( iGenre.lt.1 .or. iGenre.gt.2 ) iGenre = 1

    
if ( iGenre.eq.1 ) then


    Max = .true.


else


    Max = .false.


endif

C
-------------------------------------------------------------------

    
call WrUserC (' ')

    
call WrUserC (' ** Carte des coefficients d''ondelettes **')


call WrUserC (' ')

    
call RdUserI (' Nombre de lignes et de points/lignes [512]',


1
      'DE',2,Hold,NCar)


if ( NCar.eq.0 ) then


    Hold(1) = 512


    Hold(2) = 512


endif


call WrUserI (' Nombre de lignes et de points/lignes',Hold,2)


NlF  = Hold(1)


NplF = Hold(2)

1000
type *,' '


call RdUserI (' Rayon maximal d''integration (5 sigma) [20]',


1
      'DE',1,iRMax,NCar)


if ( NCar.eq.0 ) then


    iRMax = 20


! 5 * 4 (pixels de la carte)


endif


RMax  = float( iRMax )

    
call RdUserI (' Pas [3'']','DE',1,iRPas,NCar)

        if ( NCar.eq.0 ) then

    
    iRPas = 3


! minutes d'arc

    
endif

    
iRPas = max0( iRPas,1 )

    
RPas  = float( iRPas )


call WruserC (' ')


call WrUserI (' Rayon maximal d''integration',iRMax,1)


call WrUserI (' Pas',iRPas,1)

C
-------------------------------------------------------------------

300
format (1x,i5,2f11.4,

! Numero et position du maximum

    
1
i6,2x,f6.2,

! Numero et distance de l'objet

    
2
2f11.4,2x,f6.3,2x,a12)
! Position relative, mag. et morph.

400
format (/,17x,' ** Extrema no. ',i3,'  - numero : ',i4,' **')

410
format (/,' - Profil avec un pas de 1 minute d''arc :',/)

420
format (/,' - Profil avec un pas de ',i2,' minutes d''arc :',/)

430
format (/,' - Population de ces couronnes : ',i4,/)

C
-------------------------------------------------------------------

C
===

      Lecture du catalogue


===

    
XCat_Min =  10000.

    
XCat_Max = -10000.

    
YCat_Min =  10000.

    
YCat_Max = -10000.

    
do IObj = 1,NObj

    
    Ind1 = IObj+8

    
    read (Lu1'Ind1) Num(IObj),XCat(IObj),YCat(IObj),rMag(IObj)

    
    XCat_Min = aMin1( XCat_Min,XCat(IObj) )

    
    XCat_Max = aMax1( XCat_Max,XCat(IObj) )

    
    YCat_Min = aMin1( YCat_Min,YCat(IObj) )

    
    YCat_Max = aMax1( YCat_Max,YCat(IObj) )

    
enddo

C
***
 Increments de la carte dans l'unite du catalogue 
***

    
XPas = ( XCat_Max - XCat_Min ) / float( NplF - 1 )

    
YPas = ( YCat_Max - YCat_Min ) / float( NlF  - 1 )

    
Pas  = amax1( XPas,YPas)
! Conversion pixels carte / cat.

    
RInt = RMax * Pas

! Rayon d'integration en pixel cat.

C
***   Aire des differentes couronnes circulaires elementaires 
***

    
RInt_Sec = RInt * Ech 



! secondes d'arc

    
Eps      = 0.0001

    
NK_Elem = ifix( (RInt_Sec - Eps) / 60. ) + 1
    ! Nb de c. elem.

    
NK      = ifix( (RInt_Sec - Eps) / (RPas*60.) ) + 1 ! Nb de couronnes


do K = 1,NK_Elem


    Aire(K) = rPi * ( 2. * float(K-1) + 1. )
! en minute d'arc carre

    
    Aire(K) = Aire(K) / 3600.


! en degre carre


enddo

C
***  Nb de secteurs intervenant dans le decoupage du catalogue  ***


NSL = ifix( (XCat_Max - XCat_Min) / RInt ) + 1


NSC = ifix( (YCat_Max - YCat_Min) / RInt ) + 1

    
if ( NSL.gt.NSLM .or. NSC.gt.NSCM ) then

    
    call WrUserC (' Le nombre de secteurs est trop grand ...')

    
    goto 1000

    
endif

    
close (Lu1)

C
-------------------------------------------------------------------

C
===
  Maxima de la carte des coefficients d'ondelettes
===

    
do IMax = 1,NMax

    
    Ind2 = IMax+8

    
    read (Lu2'Ind2) Numero(IMax),Xc,Yc,HMax

C
***
      Positions des maxima sur le catalogue

***

    
    XMax(IMax)   = XCat_Min + ( Xc - 1. ) * XPas

    
    YMax(IMax)   = YCat_Min + ( Yc - 1. ) * YPas

    
enddo

    
close (Lu2)

C
-------------------------------------------------------------------

C
===

    Tableaux iFirst et Next


===

C
***


Initialisation



***


do ISC = 1,NSC


    do ISL = 1,NSL



iFirst(ISL,ISC) = 0


    enddo


enddo

C
===

     Decoupage du catalogue


===


do IObj = 1,NObj

C
***

     Secteur d'appartenance


***


    ISL = ifix( (YCat(IObj) - YCat_Min) / RInt ) + 1


    ISC = ifix( (XCat(IObj) - XCat_Min) / RInt ) + 1


    Next(IObj)      = iFirst(ISL,ISC)


    iFirst(ISL,ISC) = IObj


enddo

C
-------------------------------------------------------------------

C
===

    Memorisation des resultats


===

    
NMax3 = 3*NMax


! 3 lignes par maximum

    
iDy   = 1

    
DynX  = 60.


! increment en " d'arc des c. elem.

    
DynY  = 1.


! facteur de dynamique


call WruserC (' ')

    
call WrUserC ('         ** Profils circulaires **')

    
call WrUserC (' ')

    
call Cree    (Nom,Lu1,NMax3,NK_Elem,iRPas,iDy,DynX,DynY,Nr,iDum)

    
call WrUserC (' ')

    
call RdUserC (' Objets intervenant dans ces profils',

    
1
      'NO',1,Nom,NCar)

        call WrUserC (' Objets intervenant dans ces profils : '//Nom)

        call WrUserC (' ')

    
open (

    
1 File   = Nom,

    
2 Unit   = Lu2,

    
3 Status = 'New')

C
-------------------------------------------------------------------

C
===
      Profils radiaux au voisinage des maxima

===


do IMax = 1,NMax

C
***

   Initialisation du profil brut

***

    
    do K = 1,NK_Elem



Pop(K) = 0.


    enddo

C
***
        Secteur auquel appartient le maximum

***


    MSL  = ifix( (YMax(IMax) - YCat_Min) / RInt ) + 1


    MSC  = ifix( (XMax(IMax) - XCat_Min) / RInt ) + 1

C
***


Secteurs a explorer


***


    iSL1 = MSL - 1


    iSL2 = MSL + 1


    iSC1 = MSC - 1


    iSC2 = MSC + 1


    iSL1 = max0( iSL1,1 )


    iSL2 = min0( iSL2,NSL )


    iSC1 = max0( iSC1,1 )


    iSC2 = min0( iSC2,NSC )

C
***


    Exploration



***


    do ISC = iSC1,iSC2



do ISL = iSL1,iSL2



    IObj = iFirst(ISL,ISC)



    do while (IObj.ne.0)




X    = XCat(IObj) - XMax(IMax)




Y    = YCat(IObj) - YMax(IMax)




Dist = Sqrt( X*X + Y*Y )
! pixels cat.




if ( Dist.lt.RInt ) then

    


    R = Dist * Ech / 60.
! minute d'arc

    


    K = ifix( R ) + 1

    


    Pop(K) = Pop(K) + 1.

    


    write (lu2,300) Numero(IMax),

    
1



    XMax(IMax),YMax(IMax),

    
1



    IObj,R,

    
1



    X,Y,rMag(IObj),Text




endif



        IObj = Next(IObj)



    enddo



enddo


    enddo

C
***


    Normalisation


***

    
    do K = 1,NK_Elem



Pop(K)  = Pop(K) / Aire(K)

    

Prof(K) = Pop(K)


    enddo

C
***

    Stockage du profil elementaire

***


    IMax1 = 3 * IMax - 2


    IMax2 = IMax1 + 1

    
    IMax3 = IMax2 + 1


    call EcriF (IMax3,NK_Elem,Prof,Lu1,iDum)

C
***

      Ecriture sur le mouchard


***

    
    write (La,400) IMax,Numero(IMax)

    
    write (La,410)

    
    write (La, '( 10(1x,i6) )' ) (NInt( Prof(K) ) , K=1,NK_Elem)

C
***

    Prise en compte du pas desire

***

    
    if ( iRPas.gt.1 ) then

    

First = .true.

! La 1ere couronne n'est pas pleine

    

do K = 1,NK-1



    Prof(K) = 0.



    Popu(K) = 0.



    rNI     = RPas



    do I = 1,iRPas




J = ( K - 1 ) * iRPas + I

    


Prof(K) = Prof(K) + Pop(J)



    
Popu(K) = Popu(K) + Pop(J) * Aire(J)




if ( Max .and. First ) then

    


    if ( Pop(J).eq.0. ) then





rNI = rNI - 1.

    


    else

    



First = .false.




    endif




endif



    enddo



    if ( rNI.ne.0. ) then




Prof(K) = Prof(K) / rNI



    else




Prof(K) = 0.



    endif



enddo

C
***


 Derniere couronne


***



NK1 = ( NK - 1 ) * iRPas



rNI = float( NK_Elem - NK1 )



Prof(NK) = 0.



Popu(NK) = 0.



do K = NK1+1,NK_Elem



    Prof(NK) = Prof(NK) + Pop(K)



    Popu(NK) = Popu(NK) + Pop(K) * Aire(K)



enddo



Prof(NK) = Prof(NK) / rNI

C
***


Points non-relevants


***

    

do K = NK+1,NK_Elem



    Prof(K) = -32000.

    

    Popu(K) = -1.



enddo

C
***

      Ecriture sur le mouchard


***



NPop = 0

    

do K = 1,NK



    NPop = NPop + NInt( Popu(K) )



enddo

    

write (La,420) iRPas

    

write (La, '( 10(1x,i6) )' ) (NInt( Prof(K) ), K=1,NK)

    

write (La,430) NPop

    

write (La, '( 10(1x,i6) )' ) (NInt( Popu(K) ), K=1,NK)

    
    else

    

do K = 1,NK_Elem



    Popu(K) = Pop(K) * Aire(K)



enddo

    
    endif

C
***

Stockage du profil avec le pas desire

***


    call EcriF (IMax1,NK_Elem,Prof,Lu1,iDum)


    call EcriF (IMax2,NK_Elem,Popu,Lu1,iDum)


enddo

C
-------------------------------------------------------------------


close (Lu1)

    
close (Lu2)

    
call WrUserC (' ')


call Lafin


end

7. VXDOML

Détection > Segmentation avec seuil

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date
Septembre 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Permet de détecter une série de domaines connexes sur une image à partir d'une coupe de la surface image à un seuil de densité. Les caractéristiques des domaines sont listées et mises dans un fichier catalogue standard. On procède avec un algorithme d'étiquetage ligne par ligne avec extraction des domaines formes ligne par ligne et ré-indiçage.

Mots Clefs


Application
Détection d'objets


Dimension
2 d


Mode

Dialogue


Opération
Segmentation


Entrées
Fichier image


Sorties
Fichier catalogue, Liste

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Rduserr, Wruserr, Wruserc


Image


Ouvert, Lire


Catalogue

Nxyd


Algorithme

Dens

Entrées nécessaires
1. Fichier image de travail

2. Nom et identification du fichier catalogue résultant
3. Seuil de densité pour la segmentation

4. Option de sortie de liste

Sorties et résultats
1. Si option, Liste des résultats: numero, aire, flux, abscisse et ordonnée (en coordonnées réelles)

2. Fichier catalogue contenant pour chaque domaine le numero, les coordonnées réelles et le flux


LOGICAL*1 DESSIN


CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


COMMON /NOM/PROGNAM


DATA DESSIN/.false./

C
PROGAMME RTDOML.FOR

C
EXTRAIT LES DOMAINES LIGNE PAR LIGNE

C
A.BIJAOUI 2 MAI 1978

C
adaptation vax a.bijaoui 29 septembre 1984


data prognam/'vxdoml'/

 
integer*2 MES1(1024),MES2(1024),INEW(512)

     S,IDOM(512),IAIRE(512),ITDOM(512)


real*4 xc(512),yc(512),flux(512)

 
CALL DEBUT(NR,LA,IGD,kb)

 
LU2=2

 
LU1=1

 
CALL OUVERT(filein,LU1,NL,NPL,IDX,IDY,X,Y,NR,IND1)

 
CALL NXYD(fileout,LU2,0,2)

 
IND2=9

 
NET=0

 
K0=0


call rduserr('seuil de densite','de',1,d0,idum)


call wruserr('seuil de densite',d0,1)


call rduseri('pour avoir la liste des resultats-tapez 1','de'


1 ,1,iop_ecr,idum)

 
ID0=IFIX(D0*200.)


if(iop_ecr.eq.1) then


write(string,610)

610
format('numero  aire      flux       abcisse      ordonnee')


call wruserc(string)


endif

 
DO 1 IPL=1,NPL

 1
MES1(IPL)=0

 
DO 10 IL=1,NL

 
CALL LIRE(IL,NPL,1,NPL,1,MES2,LU1,IND1)

 
DO 13 IPL=1,NPL

 
ITEST=0

 
I1=MES1(IPL)

 
IF(MES2(IPL)-ID0) 14,15,15

 14
MES2(IPL)=0

 
GO TO 13

 15
CONTINUE

 
A=MES2(IPL)

 
IF(IPL.EQ.1) GO TO 17

 
IF(MES2(IPL-1).EQ.0) GO TO 17

 
MES2(IPL)=MES2(IPL-1)

 
ITEST=1

 17
CONTINUE

 
IF(I1.EQ.0.AND.ITEST.EQ.1) GO TO 18

 
IF(I1.EQ.0) GO TO 19

 
IF(ITEST.EQ.0) MES2(IPL)=I1

 
IF(ITEST.EQ.1) GO TO 16

 
GO TO 18

 16
I2=MES2(IPL)


CALL DESCEN(IDOM,I1,J1)


CALL DESCEN(IDOM,I2,J2)

 
MIN=MIN0(J1,J2)

 
IDOM(J1)=MIN

 
IDOM(J2)=MIN

 
MES2(IPL)=MIN

 
GO TO 18

 19
CONTINUE

 
K0=K0+1

 
MES2(IPL)=K0

 
IDOM(K0)=K0

 
XC(K0)=0.

 
YC(K0)=0.

 
IAIRE(K0)=0

 
FLUX(K0)=0.

 18
CONTINUE

 
I2=MES2(IPL)

 
IAIRE(I2)=IAIRE(I2)+1

 
FLUX(I2)=FLUX(I2)+A

 
XC(I2)=XC(I2)+FLOAT(IPL)

 
YC(I2)=YC(I2)+FLOAT(IL)

 13
CONTINUE

 
IF(K0.EQ.0) GO TO 30

 
DO 21 KD=1,K0

 
ITDOM(KD)=0

 
I=KD

 22
J=IDOM(I)

 
IF(J.EQ.I) GO TO 23

 
I=J

 
GO TO 22

 23
IDOM(KD)=J

 
IF(KD.EQ.J) GO TO 21

 
XC(J)=XC(J)+XC(KD)

 
YC(J)=YC(J)+YC(KD)

 
IAIRE(J)=IAIRE(J)+IAIRE(KD)

 
FLUX(J)=FLUX(J)+FLUX(KD)

 21
CONTINUE

 
DO 25 IPL=1,NPL

 
I2=MES2(IPL)

 
IF(I2.EQ.0) GO TO 25

 
KD=IDOM(I2)

 
ITDOM(KD)=1

 25
CONTINUE

 
NDOM=0

 
DO 24 KD=1,K0

 
IF(KD.NE.IDOM(KD)) GO TO 24

 
IF(IL.EQ.NL) GO TO 260

 
IF(ITDOM(KD).EQ.1) GO TO 26

 260
CONTINUE

 
NET=NET+1

 
X0=XC(KD)/IAIRE(KD)

 
Y0=YC(KD)/IAIRE(KD)

 
X0=X+(X0-1)*IDX

 
Y0=Y+(Y0-1)*IDY


fl=flux(kd)/200.


if(iop_ecr.eq.1) then

 
WRITE(string,600) NET,IAIRE(KD),FL,X0,Y0

 600
FORMAT(I4,I6,1x,F12.3,1x,F12.2,1x,F12.2)


call wruserc(string)


endif

 
WRITE(LU2'IND2) NET,X0,Y0,FL


ind2=ind2+1

 
GO TO 24

 26
NDOM=NDOM+1

 
INEW(KD)=NDOM

 
XC(NDOM)=XC(KD)

 
YC(NDOM)=YC(KD)

 
FLUX(NDOM)=FLUX(KD)

 
IAIRE(NDOM)=IAIRE(KD)

 24
CONTINUE

 30
CONTINUE

 
DO 20 IPL=1,NPL

 
I2=MES2(IPL)

 
IF(I2) 28,28,29

 28
MES1(IPL)=0

 
GO TO 20

 29
CONTINUE

 
I2=IDOM(I2)

 
MES1(IPL)=INEW(I2)

 20
CONTINUE

 
IF(K0.EQ.0) GO TO 10

 
DO 27 IK=1,NDOM

 27
IDOM(IK)=IK

 
K0=NDOM

 10
CONTINUE

 
CALL CLOSE(LU1)

 
IND2=6

 
WRITE(LU2'IND2) NET,0.,0.,0.

 
CALL CLOSE(LU2)

 
CALL laFIN

 
END


Subroutine DESCEN(IDOM,I,J)


integer*2 IDOM(1)


J=I

1
K=IDOM(J)


IF(K.EQ.J) RETURN


J=K


GO TO 1


END

8. VXLABEL

Segmentation de l'image > Seuillage

Segmentation de l'image > Re-étiquetage

Contour de domaine > tracé
Contour de domaine > code de Freeman

Contour de domaine > Ajustement en séries de Fourier

Contour de domaine > Réduction des séries de Fourier

Contour de domaine > Coefficients simplifies

Domaines > Erosion

Domaines > Segmentation

Domaines > Lignes de Vallée
Domaines > Mesures associées
A.Bijaoui - Septembre 1987 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

But du programme

Programme permettant d'effectuer diverses opérations associées à l'étiquetage des domaines: Constitution d'une image STII pour laquelle l'intensité est l'étiquette associée au domaine du point. 

Etiquetage des domaines seuillés:

· les domaines sont les ensembles connexes obtenus par seuillage

· d'intensité;

· Extraction du contour correspondant au domaine incluant un pixel

· donne;

· Liste du Code de Freeman correspondant;

· Trace éventuel du contour (mode PGPLOT);

· Obtention des coefficients des séries de Fourier en x, y associées au déplacement sur le contour;

· Tracé de la courbe résultant de l'analyse en séries de Fourier;

· Réduction de ces coefficients par translation, rotation, homothétie et phase;

· Simplification des suites de manière à se ramener aux écarts à l'ellipse;

· Obtention de divers coefficients associés au domaine: barycentre, aire, flux intégré, paramètres de l'ellipse obtenus avec les moments d'ordre 2;

· Obtention de l'analyse précédente à partir d'une image d'étiquette
· obtenue précédemment;

· Erosion ou dilation d'une image étiquette;

· Obtention des lignes de vallée;

· Reetiquetage d'une image après les opérations précédentes (Vallees, érosion, dilatation).

L'utilisation des différentes options (Cf Ci-dessus) n'est possible qu'en déclarant le programme comme une commande étrangère:

$LABEL:== $Bibli:[Stii.Exe]VxLabel

On peut alors exécuter les commandes du type:

$LABEL Option1 Option2

Comme par exemple:

$LABEL Fourier Plot

qui conduit à un étiquetage par seuillage, une extraction de contour, une analyse harmonique en x et y, et un tracé Versatec du contour et de son approximation.

En cas de tracé, il faut avoir préalablement défini le nom logique PGPLOT par la commande DCL:

$ASSI "f/dev" PGPLOT

où f est le nom d'un fichier (VERSATEC) ou d'un port (TEKTRONIX) et dev le type du périphérique (/VER ou /TEK).

Mots Clefs

Application
Analyse des structures

Dimension
2D

Mode

Dialogue, Graphique PGPLOT

Opération
Segmentation, Contour, Analyse de Fourier

Entrées
Fichier Image

Sorties
Fichier Image, Valeurs Numériques
Sous Programmes utilisés
RTL


Lib$Get_Vm

Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Rduseri, Rduserr, Wruserc

Image


Cree, Ecrita, Ouvert, Lire

Sai


SaiDi1, SaiDi2, SaiDi3, SaiBi2, SaiDi15, SaiDi4,




SaiCu4, SaiCu9, SaiCu10, SaiCu12, SaiCu13, SaiCu14




SaiCu15, SaiEn8

PgPlot

PgBegin, PgEnv, Grsetlw, GrSetfont, Pgline, PgEnd

Special

Question, ImVmR, ImVmI, LimR, LimI, WimVmI

Entrées nécessaires
1. Options de travail:

a. Option des lignes de Vallée (VALLEY);

b. Option d'érosion des domaines (EROSION);

c. Option de dilatation des domaines (EXPANSION);

d. Option de reetiquetage des domaines (RELABEL);

e. Option de la détermination en séries de Fourier d'un contour (FOURIER);

f. Option d'obtention d'un contour (CONTOUR);

g. Option de travail a partir d'une image d'étiquette (NOLABEL);

h. Option de réduction du contour (REDUCTION);

i. Option de simplification des coefficients réduits (SIMPLIFICATION);

j. Option d'obtention des paramètres du domaine associe au contour (MEASURE);

k. Option de trace du contour et de son approximation (PLOT);

2. Nom du fichier Image (si nécessaire);

3. Nom du fichier Image contenant les étiquettes (si nécessaire);

4. Seuil pour la constitution des domaines connexes;

5. Nom et Identification du fichier image d'étiquette (si nécessaire);

6. Nombre maximum de domaines (Il existe une option par défaut);

7. Coordonnées en pixels d'un point du domaine dont on veut le contour;

8. Nombre d'harmoniques pour le calcul du contour.

Sorties et résultats
1. Fichier image pour lequel l'intensité est une étiquette de domaine (0 dans le cas ou ce n'est pas dans un domaine). Dans le cas des lignes de Vallée, le programme met 1 quand c'est hors d'une ligne et 0 dans le cas où une ligne de vallée passe par le pixel. Dans le cas de l'érosion ou de la dilatation on ne modifie les étiquettes des pixels appartenant dans les images d'entrée et de sortie à un domaine. Un reetiquetage est donc nécessaire dans le cas des options Vallée, érosion ou dilation.

2. Trace du contour et de son approximation en séries de Fourier, si

3. l'option est choisie;

4. Nombre de domaines;

5. Codes de Freeman du contour;

6. Développement en série de Fourier en x,y du contour;

7. Valeur des coefficients réduits;

8. Valeur des coefficients simplifiés;

9. Paramètres du domaine contenant le pixel;

10. Dialogue sur le mouchard.

c
A.Bijaoui 7 Septembre 1987

c
Transformation de la commande EVE LABEL


PROGRAM VXLABEL


Integer*4 


1 Icenter(2),



!


1 Option,



!Option erosion expansion


1 Pntrin,



!Pointeur image de travail


1 PntrOut,



!Pointeur de l'image label


1 Pntrc,Pntrl,Pntrx,Pntry,Pntcc,Pntrcl,


1 Pntr1,


1 Pntr2,



!Auxiliary Pointer


1 Pntr3,



!Auxiliary Pointer


1 Pntr4,



!Auxiliary Pointer


1 Unit


REAL*4


1 Ccenter,



!Ellipsis center


1 Ccos(100),



!Column cos array


1 Csin(100),



!Column sin array


1 CnCos(100),



!Reduced cos array


1 CnSin(100),



!Reduced sin array


1 Esim(100),



!Simplified e array


1 Fsim(100),



!Simplified f array


1 Lcenter,



!Line ellipsis center


1 Lcos(100),



!Line cos array


1 Lsin(100),



!Line sin array


1 Lncos(100),



!Reduced Line cos array


1 Lnsin(100),



!Reduced Line sin array


1 MajorAxis,



!Ellipsis major axis


1 MinorAxis



!Ellipsis minor axis


LOGICAL*1


1 Question,



!Function


1 Erod,




!Erosion method


1 Expand,



!Expansion method


1 relabel,



!Relabelisation option


1 Valley



!Valley line Option


Integer *2 Nc0,Nl0,Lu1,Lu2,Idx,iDy,Idum


CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


Character*128 Commande


COMMON /NOM/PROGNAM


Data Prognam/'VXLabel'/


Call Debut(Nr,La,Ig,Kb)


Lu1=1


Lu2=2


Call Lib$get_Foreign(Commande)


Itcont=0


Itlab=0


ItFou=0


Itsimp=0


valley=Question(commande,'VALLEY')


Erod=Question(commande,'EROSION')


Expand=Question(commande,'EXPANSION')


reLabel=Question(commande,'RELABEL')


If(Question(commande,'FOURIER')) ItFou=1


If(Question(commande,'CONTOUR')) ItCont=1


If(Question(commande,'NOLABEL')) Itlab=1


if(erod.or.expand) Itlab=1


if(relabel) Itlab=1


Itred=0


If(Question(commande,'REDUCTION')) then


  Itred=1


  Itfou=1


Endif


If(Question(commande,'SIMPLIFICATION')) then


  Itsimp=1


  Itred=1


  Itfou=1


endif


Itmes=0


If(Question(commande,'MEASURE')) then


  Itmes=1


  If(Itlab.eq.1) then


    Call Wruserc('Fichier Image')


    Call Ouvert(FileIn,Lu1,Nl0,Nc0,Idx,Idy,Xd,Yd,Nr,Idum)


    Nc=Nc0


    Nl=Nl0


    Dx=Idx


    Dx=Idx


    Dy=Idy


    Call ImVmR(Nl,Nc,Lu1,PntrIn)


  endif


endif


  If(relabel.or.erod.or.expand) then


    Call Wruserc('Fichier Label')


    Call Ouvert(FileIn,Lu1,Nl0,Nc0,Idx,Idy,Xd,Yd,Nr,Idum)


    Nc=Nc0


    Nl=Nl0


    Dx=Idx


    Dy=Idy


    Call ImVmI(Nl,Nc,Lu1,Pntrin)


    If(erod) then


      Option=1


      write(String,'(a,a)') 'Erosion with '//FileIn


    elseif(expand) then


      Option=2


      write(String,'(a,a)') 'Expansion with '//FileIn


    elseif(relabel) then


      write(String,'(a,a)') 'Relabelisation with '//FileIn


    endif


    call Wruserc(String)


  endif


If(Itlab.eq.0) then


  if(valley) then


    write(String,'(a)') 'Lignes de Vallee '


  else

c
    call RdUserR('THRESHOLD','no',1,threshold,Idum)


    Write(6,605)

605
format('$','Seuil ?')


    Read(5,607) Threshold

607
format(f)


    write(String,601) threshold

601
format(' Threshold:',f12.4)


  endif


  call Wruserc(String)


endif


If(relabel.or.erod.or.expand) then


  Call Wruserc('Fichier Label de Sortie')


  Call Cree(FileOut,Lu2,Nl0,Nc0,Idx,Idy,Xd,Yd,Nr,Idum)


  Call Lib$Get_Vm(4*Nc*Nl,PntrOut)


  if(relabel) then


    Call RdUserI('MAXFIELD','de',1,maxfield,Ngotval)


    If(Ngotval.eq.0) maxfield=Nc*Nl/20.


    Nbytes=4*maxfield


    Call lib$get_vm(Nbytes,Pntr1)


    Call lib$get_vm(Nbytes,Pntr2)


    Call SaiDi2(%val(PntrIn),Nc,Nl,%val(PntrOut),


1 Nfields,%val(Pntr1),%Val(Pntr2),maxfield)


  else


    Call SaiDi3(%val(PntrIn),Nc,Nl,%val(PntrOut),Option)


  endif


endif


If(Itlab.eq.0) then


  Call Wruserc('Fichier Image')


  Call Ouvert(FileIn,Lu1,Nl0,Nc0,Idx,Idy,Xd,Yd,Nr,Idum)


    Nc=Nc0


    Nl=Nl0


  Dx=Idx


  Dy=Idy


  Call ImVmR(Nl,Nc,Lu1,PntrIn)


  Call Wruserc('Fichier Label de Sortie')


  Call Cree(FileOut,Lu2,Nl0,Nc0,Idx,Idy,Xd,Yd,Nr,Idum)


  Call Lib$Get_Vm(4*Nc*Nl,PntrOut)


  if(valley) then


    Call SaiBi2(%val(Pntrin),Nc,Nl,%val(PntrOut))


  else


    Call RdUserI('MAXFIELD','de',1,maxfield,Ngotval)


    If(Ngotval.eq.0) maxfield=Nc*Nl/20.


    Nbytes=4*maxfield


    Call lib$get_vm(Nbytes,Pntr1)


    Call lib$get_vm(Nbytes,Pntr2)


    Call Saidi1(%val(Pntrin),Nc,Nl,%val(PntrOut),Nfields,


1 %val(Pntr1),%Val(Pntr2),maxfield,threshold)


    write(string,606) Nfields

606
    format(' Number of fields:',i6)


    call Wruserc(string)


  endif


else


if((.not.erod).and.(.not.expand).and.(.not.relabel)) then


  Call Wruserc('Fichier Label')


  Call Ouvert(FileOut,Lu2,Nl0,Nc0,Idx,Idy,Xd,Yd,Nr,Idum)


    Nc=Nc0


    Nl=Nl0


  Dx=Idx


  Dy=Idy


  Call ImVmI(Nl,Nc,Lu2,PntrOut)


endif


endif


If((ItCont.eq.1).or.(Itfou.eq.1)) Then


  Call RdUserI('CENTER','de',2,Icenter,Ngotval)


  If(Ngotval.ne.2) then


    Icenter(1)=(Nc-1)/2+1


    Icenter(2)=(Nl-1)/2+1


  endif


  write(string,613) Icenter

613
  Format('Coordinates of a field pixel:',2i5)


  call Wruserc(string)


  Itplot=0


  If(Question(commande,'PLOT')) then


    Itplot=1

            call lib$get_lun(unit) 

            call pgbegin(unit,'pgplot',1,1)


    call grsetlw(3)


    call grsetfont(2)


    xf=xd+(Nc-1)*Idx


    yf=yd+(Nl-1)*Idy

            call pgenv(xd,xf,yd,yf,1,0)

          endif 


  call saidi15(%val(PntrOut),Nc,Nl,Icenter(1),Icenter(2),


1 Ifield)


  Call RdUserI('MAXPIXEL','de',1,maxpixel,ngotval)


  If(ngotval.eq.0) maxpixel=4*(Nc+Nl)


  call lib$get_vm(maxpixel,Pntrc)


  Call saidi4(%val(PntrOut),Nc,Nl,Ifield,%val(Pntrc),


1 Ncurve,Icolumnd,Ilined)


  if(Itcont.eq.1)  Call saien8(%val(Pntrc),Ncurve)


  Ncurve=Ncurve+1


  call lib$get_vm(4*Ncurve,Pntrcc)


  call lib$get_vm(4*Ncurve,Pntrcl)


  call lib$get_vm(4*Ncurve,Pntrx)


  call lib$get_vm(4*Ncurve,Pntry)


  If((Itplot.eq.1).or.(Itfou.eq.1))


1   Call SaiCu4(Icolumnd,Ilined,Ncurve,%val(Pntrc),%val(Pntrcc),


2 %val(Pntrcl))


  If(Itplot.eq.1) then


    Call SaiCu9(Ncurve,%val(Pntrx),%val(Pntry),%val(Pntrcc),


1 %val(Pntrcl),Xd,Dx,Yd,Dy)


    call pgline(Ncurve,%val(Pntrx),%val(Pntry))


  endif


endif


If(Itfou.eq.1) then


  Call RdUserI('Nombre d''harmoniques','no',1,Nharm,Ngotval)


  write(string,620) Nharm

620
format('Number of harmonics for the contour:',i3)


  call Wruserc(string)


  Call lib$get_vm(4*Ncurve,Pntr3)


  Call lib$get_vm(4*Ncurve,Pntr4)


  Call SaiCu10(%val(Pntrcc),%val(Pntrcl),Ncurve,Ccenter,Lcenter,Ccos,


1 Csin,Lcos,Lsin,Nharm,%val(Pntr3),%val(Pntr4))


  write(string,621) Ccenter,Lcenter

621
  Format('Centre Coordinates in pixels:',2f8.2)


  call Wruserc(string)

622
  Format('Harmonic:',i2,' Coefficients:',4f10.2)


  Do Iharm=1,Nharm


    write(string,622) Iharm,Ccos(Iharm),Csin(Iharm),Lcos(Iharm),


1   Lsin(Iharm)


    call Wruserc(string)


  Enddo


  If(Itplot.eq.1) then


    Call Saicu12(Ccenter,Lcenter,Ccos,Csin,Lcos,Lsin,Nharm,


1   %val(Pntrcc),%val(Pntrcl),Ncurve)


    Call SaiCu13(Ncurve,%val(Pntrx),%val(Pntry),%val(Pntrcc),


1 %val(Pntrcl),Xd,Dx,Yd,Dy)


    call pgline(Ncurve,%val(Pntrx),%val(Pntry))


  Endif


Endif


If(Itplot.eq.1) call pgend


If(Itred.eq.1) Then


  Call SaiCu14(Ccos,Csin,Lcos,Lsin,1,Phasis,Orientation,Scale,Nharm,


1 Cncos,Cnsin,Lncos,Lnsin)


  Phasis=-Phasis*45./Atan(1.)


  Orientation=-Orientation*45./Atan(1.)


  Write(string,630) Phasis,Orientation,Scale

630
format('Phasis:',f7.2,' Orientation:',f7.2,' Scale:',f8.2)


  call Wruserc(string)


  Call Wruserc('Reduced Fourier Coefficients')


  Do Iharm=1,Nharm


    write(string,631) Iharm,Cncos(Iharm),Cnsin(Iharm),Lncos(Iharm),


1   Lnsin(Iharm)

631
format(I3,4(1x,f7.3))


    Call Wruserc(string)


  Enddo


Endif


If(Itsimp.eq.1) then


  Call RdUserI('Nbre de coef de simplification','de',1,Niter,Ngotval)


  If(Niter.eq.0) Niter=2


  Call SaiCu15(Cncos,Cnsin,Lncos,Lnsin,Nharm,400,Esim,Fsim,ek,rho,


1 Niter)


  write(string,671) rho,ek

671
format(' Radius correction:',f,' New ellipticity:',f)


  Call Wruserc(string)


  Call Wruserc('Simplified even e coefficients:')


  Nharm2=Nharm-2


  do Iharm=2,Nharm2,2


    write(string,675) Iharm,Esim(Iharm)

675
format(i2,g)


    call Wruserc(string)


  enddo


endif


If(Itmes.eq.1) then


  Call SaiDi14(%val(PntrIn),Nc,Nl,%val(PntrOut),


1 Ifield,Npixels,


1 Flux,Xbary,Ybary,Majoraxis,MinorAxis,Orientation,Ierr)


  write(string,640) Ifield,Npixels,Flux

640
format('Field:',i4,' Area:',I6,' Flux',g)


  call Wruserc(string)


  write(string,641) Xbary,Ybary

641
format('Center Coordinates:',2f)


  call Wruserc(string)


  write(string,642) Majoraxis,Minoraxis,Orientation

642
format('Main axis:',2f,' Orientation:',f8.3)


  call Wruserc(string)


endif


If((itlab.eq.0).or.expand.or.erod.or.relabel) then


  Call WimVmI(Nl,Nc,Lu2,%val(PntrOut))


endif


Call Lafin


end


SubRoutine ImVmR(Nl,Nc,Lu,PntrIn)


Integer*4 PntrIn


Integer*2 Lu


Call Lib$Get_Vm(4*Nc*Nl,Pntrin)


Call LimR(Nl,Nc,Lu,%val(PntrIn))


Return


end


Subroutine LimR(Nl,Nc,Lu,Image)


Integer*2 Lect(2048),Nc0,Il,lu,idum,Ipc


Real*4 Image(Nc,Nl)


Nc0=Nc


Ipc=1


Do Il=1,Nl


  Call Lire(Il,Nc0,1,Nc0,Ipc,Lect,Lu,Idum)


  Do Ic=1,Nc


    Image(Ic,Il)=Lect(Ic)*0.005


  Enddo


Enddo


Close(Lu)


Return


End


SubRoutine ImVmI(Nl,Nc,Lu,PntrIn)


Integer*4 PntrIn


Integer*2 Lu


Call Lib$Get_Vm(4*Nc*Nl,Pntrin)


Call LimI(Nl,Nc,Lu,%val(PntrIn))


Return


end


Subroutine LimI(Nl,Nc,Lu,Image)


Integer*2 Lect(2048),Il,Nc0,Lu,idum


Integer*4 Image(Nc,Nl)


Nc0=Nc


Do Il=1,Nl


  Call Lire(Il,Nc0,1,Nc0,1,Lect,Lu,Idum)


  Do Ic=1,Nc


    Image(Ic,Il)=Lect(Ic)


  Enddo


Enddo


Return


End


SubRoutine WimVmI(Nl,Nc,Lu,Image)


Integer*2 Il,Nc0, Lu


Integer*4 Image(Nc,Nl)


Integer*2 Lect(2048)


Nc0=Nc


Do Il=1,Nl


  Do Ic=1,Nc


    Lect(Ic)=Image(Ic,Il)


  Enddo


  Call Ecrita(Il,Nc0,1,Nc0,1,Lect,Lu,Idum)


Enddo


Close(lu)


Return


End


Subroutine SaiEn8(Table, Ntable)


Character*80 string


Logical*1 Table(Ntable)


Nlin=(Ntable-1)/10+1


Do Ilin=1,Nlin


  It1=Ilin*10-9


  It2=Min0(It1+9,Ntable)


  write(string,600) It1,(Table(It),It=It1,It2)


  Call Wruserc(string)


enddo

600
format(i5,'!',10i4)


Return


End

c
a.bijaoui 25 octobre 1984 Observatoire de Nice

c
Saidi1 Permet l'etiquettage des domaines a partir d'une

c
segmentation avec seuil de flux


Subroutine SaiDi1(ImageIn,Ncolumns,Nlines,LabelOut,Nfields,


1 LabelInt,LabelFin,NfieldsInt,Threshold)

c
ImageIn         = Image Initiale a segmenter

c
Ncolumns        = Nombre de colonnes de cette image

c
Nlines          = Nombre de lignes de cette image

c
LabelOut
= Tableau 2-d de meme dimension qu'Imagein contenant

c
                  pour chaque pixel l'etiquette du domaine associe

c
Nfields         = Nombre de domaines etiquettes

c
LabelInt
= Tableau 1d contenant pour chaque domaine l'etiquette

c


  Intermediaire associee

c
LabelFin
= Tableau 1d contenant pour chaque domaine l'etiquette

c


  Finale associee

c
NfieldsInt
= Dimension maximum des Tableaux LabelInt,LabelFin

c
Threshold
= Seuil de flux pour la segmentation


Real*4 ImageIn(Ncolumns,Nlines)


Integer*4 LabelOut(Ncolumns,Nlines), LabelInt(NfieldsInt),


1 LabelFin(NfieldsInt)


Nfieldsi=0


Do iline=1,Nlines


  Do icolumn=1,Ncolumns


    if(ImageIn(icolumn,Iline).lt.threshold) then


      LabelOut(Icolumn,Iline)=0


    else


      If(Icolumn.ne.1) then


        l1=LabelOut(icolumn-1,iline)



If(l1.ne.0) LabelOut(icolumn,iline)=l1


      else



l1=0


      endif


      if(iline.ne.1) then



l2=LabelOut(icolumn,iline-1)



if(l1.eq.0) then



  if(l2.eq.0) then



     Nfieldsi=Nfieldsi+1



     LabelInt(Nfieldsi)=Nfieldsi



     LabelOut(icolumn,iline)=Nfieldsi


          else


             LabelOut(icolumn,iline)=l2



  endif



else



  if(l2.ne.0) then



    if(l2.ne.l1) then



      call descen(LabelInt,l1,la1)



      call descen(LabelInt,l2,la2)



      la=min0(la1,la2)



      LabelInt(la1)=la



      LabelInt(la2)=la



      LabelOut(icolumn,iline)=la



    endif



  endif



endif

   


      else


        if(l1.eq.0) then



  Nfieldsi=Nfieldsi+1



  LabelInt(Nfieldsi)=Nfieldsi



  LabelOut(icolumn,iline)=Nfieldsi


        endif


      endif


    endif


  enddo


enddo


nfields=0


do ifield=1,nfieldsi


  call descen(LabelInt,ifield,jfield)


  if(ifield.eq.jfield) then


     nfields=nfields+1


     LabelFin(ifield)=nfields


  endif


enddo


do iline=1,nlines


  do icolumn=1,ncolumns


    l1=LabelOut(icolumn,iline)


    if(l1.ne.0) then


      call descen(LabelInt,l1,la1)


      LabelOut(icolumn,iline)=LabelFin(la1)


    endif


  enddo


enddo


return


end


subroutine descen(label,labin,labout)


integer*4 label(1)


labout=labin

1
lab=label(labout)


if(lab.eq.labout) return


labout=lab


goto 1


end

9. VXEDGE

Fonction Structurale> bords

Fonction Structurale> gradient

Fonction Structurale> derivee

Fonction Structurale> Inflexion des isophotes

Fonction Structurale> Courbure des isophotes

A.Bijaoui - Septembre 1987 - CPAI/Observatoire de Nice - STII

Ce programme permet le calcul de différentes fonctions structurales d'une image. Les différentes options doivent être indiquées à l'écriture de l'ordre de run, dans la conception d'une commande "Foreign". On définit le symbole DCL:

$EDGE:=$bibli:[stii.exe]VxEdge

Et on lance la commande

$Edge Option1 Option2

Le choix de fonction structurale est le suivant:

· MAXG: Calcul d'une fonction de bord basee sur le gradient maximum sur la normale à l'isophote (f=0) (Bijaoui-Froeschle).

· INF: Fonction permettant de localiser les points d'inflexion des isophotes (f=0).

· CURV: Fonction permettant de localiser les extrema de courbure des isophotes (f=0) (lignes de vallée et lignes de crête). 

· LAPL: Calcul du laplacien.

· XDER: Dérivée première en x.

· YDER: Dérivée première en y.

· GRAD: Calcul du gradient.

· RGRA: Gradient relatif (normalise a l'intensité).

Il existe en outre l'option INVERSE qui permet de changer le signe du résultat. Par défaut, le programme calcule la fonction de bord associe au gradient maximum. 
Le calcul des dérivées peut s'effectuer avec une échelle, de manière à lisser les variations rapides de l'intensité.

Dimension
2D

Mode

Dialogue

Opération
Fonction des intensités locales

Entrées
Fichier image

Sorties
Fichier image

Sous Programmes utilisés
RTL


Lib$Get_Vm, Lib$Get_Foreign

Environnement
Debut, Lafin
Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Wruserc

Image


Cree, Ouvert 

Eve/Stii

Question, ImVmR, WimVmR

Sai


SaiBi1

Entrées nécessaires
1. Fichier d'entrée;

2. Nom et Identification du fichier résultant;

3. Echelle pour le calcul des dérivées.

Sorties et résultats
1. Fichier résultant;

2. Dialogue sur le mouchard.

Integer*4 PntrIn, PntrOut, Option, Scale


Character*40 FileIn, FileOut


Character*80 String


Character*10 ProgNam


Character*80 Commande


Logical*1 Question


Integer*4 Nmethod


Parameter (Nmethod=8)


Character*4 Method(Nmethod), Oper


Data Method/'MAXG','INF','CURV','LAPL','XDER','YDER','GRAD','RGRA'/


Integer*2 Nc0,Nl0,Idx0,Idy0


COMMON /NOM/PROGNAM


DATA prognam/'VXEDGE'/


Call Debut(Nr,La,Ig,Kb)


Lu1=1


Lu2=2


Call Lib$Get_Foreign(Commande)


iflag=1


Oper='MAXG'


Do imethod=1,Nmethod


  If(Question(commande,Method(Imethod))) iflag=imethod


Enddo


Oper=Method(Iflag)


write(string,600) Oper

600
Format(' Edge Method:',a)


call Wruserc(string)


call Rduseri('SCALE','de',1,scale,ngotval)


If(Scale.le.0) Scale=1


write(string,602) scale

602
format(' Scale to compute the derivatives:',i2)


call Wruserc(string)


Inverse=0


If(Question(Commande,'INVERSE')) Inverse=1


Call Ouvert(FileIn,Lu1,Nl0,Nc0,Idx0,Idy0,Xd,Yd,Nr,Idum)


Nc=Nc0


Nl=Nl0


Idx=Idx0


Idy=Idy0



Call Cree(FileOut,Lu2,Nl0,Nc0,Idx,Idy,Xd,Yd,Nr,Idum)


Call ImVmR(Nl,Nc,Lu1,PntrIn)


Call Lib$Get_Vm(4*Nc*Nl,PntrOut)


Call SaiBi1(%val(Pntrin),Nc,Nl,%val(PntrOut),Iflag,Scale,Inverse)


Call WImVmR(Nl,Nc,Lu2,%val(PntrOut))


Close(Lu2)


Call Lafin


end

10. VXELLI

Contour > Ajustement elliptique

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Juin 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Ce programme permet d'ajuster interactivement une ellipse sur une isophote tracée sur l'écran
Mots Clefs


Source
Quelconque


Application
Analyse structurale


Dimension
2d


Mode

Graphique interactif


Opération
Ajustement, Tracée


Entrées
Fichier image


Sorties
Trace, Fichier spécial, Liste

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr,

Rduserc, Wruserc, Champ


Graphique

Page, Ftplot, Cursif, Cloche





Simbol, Text, Trac


Image


Ouvert, Lire


Special

Elli2, Rslin

Entrées nécessaires
1. Fichier image de travail

2. Option de sauvegarde des résultats sur un fichier special

3. Si option Nom du fichier de sauvegarde

4. Champ de travail:

a. Indice du premier point

b. Indice du dernier point

c. Pas en pixel

d. Indice de la première ligne

e. Indice de la dernière ligne

f. Pas en ligne

5. Pas en densité et seuils min et max pour le tracé
6. Sur le trace pointés du contour à ajuster

Pour pointer tapez une lettre ou un chiffre. Pour arrêter la série de mesures faites return. La machine trace l'ajustement (par un remplissage) après avoir effectué un effacement de l’écran. Elle retrace par dessus le réseau des isophotes jusqu'à obtention d'un bon ajustement. Sur le tracé satisfaisant on effectue un return simple pour poursuivre

7. Menu final pour pouvoir se rebrancher

Sorties et résultats
1. Trace du réseau des isophotes avec le cas échéant l'ellipse ajustée
2. Valeur sur le mouchard des paramètres de toutes les ellipses ajustées
3. Sur le fichier spécial écrit en ASCII on sort (si option):

· Le numéro du contour

· Les coordonnées du centre en mm

· Les grand et petit axes en mm

· L'orientation en degré
· Le seuil minimum de densité (devant normalement correspondre à l'isophote ajustée)

C
PROGRAMME DE TRACE D'ISOPHOTES : RTELLI.FOR   6 MAI 1976

C
A PARTIR DE FICHIER DIRECT

C
A.BIJAOUI 28 OCTOBRE 1977

c
adaptation vax a.bijaoui juin 1984


include 'bibli:[stii]common.for/list'

 
DIMENSION xxX(40),yyY(40),xx(99),yy(99),rhold(10)


logical*1 ic,ifin,d,f,z,zero

 
integer*2 InD1(1024),InD2(1024),ID(5),JK(4)


character*40 ifiche,ifa


integer*2 xmaxi,ymaxi


integer*2 nl,npl,idx,idy


data xmaxi,ymaxi/700,700/


data ifin/46/,z/90/,d/68/,f/70/,zero/0/


data prognam/'vxelli'/


dessin=.true.

 
CALL DEBUT(NREAD,LA,IG,kb)

 
LU=1


lu2=2

 103
CALL OUVERT(IFICHE,LU,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NREAD,IP)


call rduseri('pour garder les resultats sur fichier tapez 1','de',


1 1,iof,idum)


if(iof.eq.1) then



call rduserc('fichier des resultats','no',1,ifa,idum)



write(string,9900) ifa

9900
format('fichier des resultats:',a)



call wruserc(string)



open(unit=lu2,file=ifa,status='new')



num=0


endif

 
KK=0

100 
call champ(npl,npl1,npl2,ipasx,nl,nl1,nl2,ipasy)


nm1=(npl2-npl1)/ipasx+1


nlg=(nl2-nl1)/ipasy+1


if(nm1.gt.1024.or.nlg.gt.1024) goto 100


call rduseri('option d''anamorphose','de',1,nam,idum)


call wruseri('option d''anamorphose',nam,1)

 
GX=700./(FLOAT(NPL2-NPL1)*ABS(FLOAT(IDX)))

 
GY=700./(FLOAT(NL2-NL1)*ABS(FLOAT(IDY)))

 
G=AMIN1(GX,GY)

 
IF(NAM.NE.1) GX=G

 
IF(NAM.NE.1) GY=G

 
TDX=ABS(FLOAT(IDX))*FLOAT(IPASX)*GX

 
TDY=ABS(FLOAT(IDY))*FLOAT(IPASY)*GY

 200
CONTINUE

 202
continue

 
IF(KK.EQ.1)GO TO 201

 430
CONTINUE


call rduserr('pas en densite,seuils min et max','no',3,rhold,idum)


call wruserr('pas en densite,seuils min et max',rhold,3)


dd=rhold(1)


d0=rhold(2)


dds=rhold(3)

 
IDD=IFIX(DD*200.)

 
ID0=IFIX(D0*200.)

 
IDDS=IFIX(DDS*200.)-ID0

 201
CALL CLOCHE


itest=0

 
CALL PAGE

 2010
CONTINUE


buffered=.true.

 
NLG1=NLG-1

 
NM11=NM1-1

 
CALL LIRE(NL1,NPL,NPL1,NPL2,IPASX,InD1,LU,IP)

 
DO 25 IY=1,NLG1

 
NLI=NL1+IY*IPASY

 
CALL LIRE(NLI,NPL,NPL1,NPL2,IPASX,InD2,LU,IP)

 
DO 20 IX=1,NM11

 
ID(1)=InD1(IX)-ID0

 
ID(2)=InD1(IX+1)-ID0

 
ID(4)=InD2(IX)-ID0

 
ID(3)=InD2(IX+1)-ID0

 
ID(5)=ID(1)

 
IDMI=MIN0(ID(1),ID(2),ID(3),ID(4))

 
IDMII=IDMI/IDD

 
IF(IDMI.LT.0) IDMII=IDMII-1

 
IDMA=MAX0(ID(1),ID(2),ID(3),ID(4))

 
IDMAI=IDMA/IDD

 
IF(IDMA.LT.0) IDMAI=IDMAI-1

 
IDMA=IDMAI

 
IDMI=IDMII

 
NT=IDMA-IDMI

 
IF(NT)20,20,21

 21
DO 22 IT=1,NT

 
IDT=(IDMI+IT)*IDD

 
IF(IDT.GT.IDDS) GO TO 22

 
IF(IDT.LT.0) GO TO 22

 
DO 30 K=1,4

 
JK(K)=0

 
P=FLOAT(IDT-ID(K))*FLOAT(IDT-ID(K+1))

 
IF(P.LE.0.) JK(K)=1

 
IF(P.EQ.0..AND.ID(K).EQ.ID(K+1)) JK(K)=2

 30
CONTINUE

 
MIJ=MIN0(JK(1),JK(2),JK(3),JK(4))

 
IF(MIJ.EQ.1) GO TO 1000

 
DO 31 K=1,4

 
IF(JK(K).EQ.1) K2=K

 31
CONTINUE

 
CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)

 
K3=K2-1

 
IF(ID(K2).EQ.IDT) K3=K2-2

 
DO 32 K=1,K3

 
IF(JK(K).EQ.1) K2=K

 32
CONTINUE

 
CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)

 
GO TO 22

 1000
MAJ=MAX0(JK(1),JK(2),JK(3),JK(4))

 
IF(MAJ.NE.2) GO TO 1001

 
K2=0

 
DO 330 K=1,4

 
P=FLOAT(ID(K+1)-IDT)*FLOAT(ID(K)-IDT)

 
IF(P.LT.0) K2=K

 330
CONTINUE

 
IF(K2.EQ.0) GO TO 1002

 
CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)

 
K4=K2+1

 
K3=MOD(K4,4)+1

 
U=FLOAT(IDT-ID(K2))/FLOAT(ID(K2+1)-ID(K2))

 
K1=K3/2

 
IK1=MOD(K1,2)

 
IK2=MOD(K3,2)

 
IF(IK2) 331,331,332

 332
X0=U+IK1-2.*U*IK1

 
X0=1.-X0

 
Y0=IK1

 
GO TO 333

 331
X0=IK1

 
Y0=-U-IK1+2*U*IK1+1.

 
Y0=1.-Y0

 333
ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX

 
ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY

 
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)

 
DO 334 L=1,2

 
K0=K3/2

 
K0=MOD(K0,2)

 
X0=K0

 
Y0=(K3-1)/2

 
ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX

 
ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY

 
CALL FTPLOT(L-1,ITX,ITY)

 334
K3=MOD(K3,4)+1

 
GO TO 22

 1002
K2=5

 
DO 335 K=2,4

 
IF(ID(K).NE.IDT) K2=K

 335
CONTINUE

 
DO 336 L=1,2

 
K3=K2-1

 
K4=K3/2

 
X0=MOD(K4,2)

 
Y0=(K3-1)/2

 
ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX

 
ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY

 
CALL FTPLOT(L-1,ITX,ITY)

 336
K2=MOD(K2,4)+2

 
GO TO 22

 1001
DK=FLOAT(ID(1)-IDT)*FLOAT(ID(3)-ID(4)-ID(2)+ID(1))-

     SFLOAT(ID(1)-ID(2))

     S*FLOAT(ID(1)-ID(4))

 
K=0

 
IF(DK.LT.0) K=1

 
CALL TRAC(1,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)

 
CALL TRAC(2+2*K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)

 
CALL TRAC(3-K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)

 
CALL TRAC(4-K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)

 22
CONTINUE

 20
CONTINUE

 
DO 26 IPL=1,NM1

 26
InD1(IPL)=InD2(IPL)

 25
CONTINUE

 
ITX=NM11*TDX

 
ITY=NLG1*TDY

 
CALL FTPLOT(0,0,0)

 
CALL FTPLOT(1,ITX,0)

 
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)

 
CALL FTPLOT(1,0,ITY)

 
CALL FTPLOT(1,0,0)

 
CALL FTPLOT(0,0,ITY)


call ftplot(999,0,0)


buffered=.false.

C--------------------------Nom du fichier


POSX=XMAXI+20


POSY=YMAXI-20


LENGTH=40


ENCODE (LENGTH, 410, LINE) ifiche

410   FORMAT (A)


CALL TEXT(LENGTH, VER, LINE, POSX, POSY, MEDIUM_SIZE)

C-------------------------Numero de points


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 411, LINE) NPL1, NPL2

411   FORMAT ('X=',I5,' A',I5)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-20


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C--------------------------Ecart entre les points


LENGTH=10


ENCODE (LENGTH, 408, LINE) IPASX

408   FORMAT ('PAS=',I3)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-60


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C----------------------------Numero de lignes


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 412, LINE) NL1, NL2

412   FORMAT ('Y=',I5,' A',I5)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-150


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C------------------------------Ecart entre lignes


LENGTH=10


ENCODE (LENGTH, 407, LINE) IPASY

407   FORMAT ('PAS:',I3)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-210


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 406, LINE) D0

C------------------------------Seuil de densite

406   FORMAT ('SEUIL:',F6.2)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-340


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

c------------------------------Pas en densite


encode(length,908,line)dd

908
format('pas en d:',f6.3)


posy=ymaxi-470


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

c------------------------------Seuil max en densite


encode(length,409,line)dds

409
format('d max:',f6.2)


posy=ymaxi-600


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C--------------------------------Fin d'ecriture de textes


NE=0

600
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)


If(ic.le.32) goto 600

c
write(7,734) ic,itx,ity

c734
format(3i6)


IF(IC.EQ.46) GO TO 610


if(ic.eq.4) ne=0


if(ic.lt.48) goto 600


NE=NE+1


CALL SIMBOL (6, 2, ITX, ITY)

 
PLX=FLOAT(ITX)/(GX*IABS(IDX))+FLOAT(NPL1)

 
PLY=FLOAT(ITY)/(GY*IABS(IDY))+FLOAT(NL1)

 
XX(NE)=PLX

 
YY(NE)=PLY

 
GO TO 600

 610
CONTINUE

 
IF(NE.EQ.0) GO TO 1245


if(itest.eq.0) then



call wruserc(' coordonnees en mm,Grand et petit axes et


1 orientation en degre')


endif

 
CALL ELLI2(NE,XX,YY,AX,BX,AL,XC,YC,IDX,IDY,XD,YD)


ITEST=1


WRITE(STRING,421) XC,YC,AX,BX,AL


CALL WRUSERC(STRING)

421
FORMAT(2F10.4,2F8.3,F8.3)


call page


XC=XC*1000.


YC=YC*1000.


AX=AX*1000.


BX=BX*1000.

 
AL=AL*0.0174533

 
J=0

 
DO 371 I=1,20

 
XP=(I-10)*AX/11.

 
YP=SQRT(BX**2-BX**2*XP**2/AX**2)

 
J=J+1

 
XXX(J)=XC+XP*COS(AL)-YP*SIN(AL)

 
YYY(J)=YC+XP*SIN(AL)+YP*COS(AL)

 
YP=-SQRT(BX**2-BX**2*XP**2/AX**2)

 
J=J+1

 
XXX(J)=XC+XP*COS(AL)-YP*SIN(AL)

 
YYY(J)=YC+XP*SIN(AL)+YP*COS(AL)

 371
CONTINUE


buffered=.true.

 
DO 372 I=1,40

 
TTX=1+(XXX(I)-XD)/FLOAT(IDX)

 
TTY=1.+(YYY(I)-YD)/FLOAT(IDY)

 
TX=(TTX-NPL1)*GX*IABS(IDX)

 
TY=(TTY-NL1)*GY*IABS(IDY)

 
ITX=TX

 
ITY=TY

 
CALL FTPLOT(I-1,ITX,ITY)

 372
CONTINUE


call ftplot(999,0,0)


buffered=.false.

 
GO TO 2010 

1245
IF(ITEST.EQ.0) GO TO 650


XC=XC/1000.


YC=YC/1000.


AX=AX/1000.


BX=BX/1000.


AL=AL/0.0174533


num=num+1


if(iof.eq.1) WRITE(LU2,434) NUM,XC,YC,AX,BX,AL,d0

434
FORMAT(I6,2F10.4,4F8.3)

 650
CONTINUE

 
WRITE(KB,50) 

 50
FORMAT(

     S' SI VOUS VOULEZ :'/

     S' 1) CHANGER LES INDICES DE VOS POINTS ET DE VOS LIGNES,'/

     S'    - TAPEZ 1 ET FAITES "RETURN".'/

     S' 2) CHANGER L''ECART EN DENSITE ENTRE 2 ISOPHOTES,'/

     S'    OU LA VALEUR DE LA DENSITE DE REFERENCE (FOND DE CIEL)'/

     S'    TAPEZ 2 AU CLAVIER ET APPUYEZ SUR "RETURN".'/

     S' 3) CHANGER LES VALEURS DE TOUS VOS PARAMETRES :'/

     S'    (INDICES POINTS/LIGNE,LIGNES,PAS,DENSITE ...)'/

     S'    TAPEZ 3 AU CLAVIER ET APPUYEZ SUR "RETURN".'/

     S' 4) CHANGER DE FICHIER PDS,'/

     S'    TAPEZ 4 AU CLAVIER ET FAITES "RETURN".'/

     S' 5) SORTIR DE CE PROGRAMME D''ISOPHOTES,')


call rduseri('faites return','de',1,kk,idum)

 
IF(KK.EQ.2) GO TO 430

 
IF(KK.EQ.1.OR.KK.EQ.3) GO TO 100

 
CALL CLOSE(LU)


if(iof.eq.1) close(lu2)

 
IF(KK.EQ.4) GO TO 103

 
CALL laFIN


stop 'ajustement des contours avec des ellipses effectue'

 
END

         SUBROUTINE ELLI2(JJ,X,Y,AX,BX,ALT,XXG,YYG,IDX,IDY,XD,YD)         

 
DOUBLE PRECISION UM(5,6),UUM(5,6),UUUM(6)       

 
DOUBLE PRECISION DM,CH,HT,AP,BP

 
DOUBLE PRECISION TX,TY,TZ,AL,HTP

         DIMENSION HH(6),SSOM(1)         

         DIMENSION X(99),Y(99)             

 
DIMENSION X1(99),Y1(99)


integer*2 idx,idy

         DO 25 I=1,5                    

 
DO 26 J=1,6

 26
UM(I,J)=0.

 25
CONTINUE

 
XG=0.

 
YG=0.

         DO 20 I=1,JJ        

 
X1(I)=((X(I)-1.)*FLOAT(IDX)+XD)/1000.

 
Y1(I)=((Y(I)-1.)*FLOAT(IDY)+YD)/1000.

 
XG=XG+X1(I)

 20
YG=YG+Y1(I)

 
XG=XG/FLOAT(JJ)

 
YG=YG/FLOAT(JJ)

 
DO 29 I=1,JJ

 
X1(I)=X1(I)-XG

 
Y1(I)=Y1(I)-YG

         HH(1)=X1(I)**2            

         HH(2)=2.*X1(I)*Y1(I)       

         HH(3)=Y1(I)**2       

         HH(4)=2.*X1(I)        

         HH(5)=2.*Y1(I)        

 
HH(6)=1.

         DO 21 J=1,5         

 
DO 22 K=1,J

 
UM(J,K)=UM(J,K)+HH(J)*HH(K)        

 22
CONTINUE

         UM(J,6)=UM(J,6)+HH(J)*HH(6)         

 21
CONTINUE

 29
CONTINUE

         DO 23 I=1,5       

         DO 23 J=1,5        

         UM(I,J)=UM(J,I)       

 23
CONTINUE

         SSOM(1)=FLOAT(JJ)        

         CALL RSLIN(5,1,JJ,5,SSOM,UM,UUM,UUUM,6)       

         DM=UM(1,1)*UM(3,1)-UM(2,1)**2       

         XX=(UM(2,1)*UM(5,1)-UM(3,1)*UM(4,1))/DM         

         YY=(UM(4,1)*UM(2,1)-UM(1,1)*UM(5,1))/DM         

 
XXG=XX+XG

 
YYG=YY+YG

         CH=UM(4,1)*XX+UM(5,1)*YY-1.       

         HT=-CH            

 
TX=UM(3,1)-UM(1,1)

 
TY=DSQRT(TX**2+4.*UM(2,1)**2)

 
TZ=(TX+TY)/(2.*UM(2,1))

 
AL=DATAN(TZ)

 
AP=UM(1,1)*DCOS(AL)**2+2.*UM(2,1)*DCOS(AL)*DSIN(AL)


1+UM(3,1)*DSIN(AL)**2

 
BP=UM(1,1)*DSIN(AL)**2-2.*UM(2,1)*DCOS(AL)*DSIN(AL)


1+UM(3,1)*DCOS(AL)**2

 
HTP=HT/AP

 
ZZZ=HTP

 
AX=SQRT(ZZZ)

 
HTP=HT/BP

 
ZZZ=HTP

 
BX=SQRT(ZZZ)

         ALT=AL/0.0174533          

 
RETURN

 
END

 
SUBROUTINE RSLIN(N,M,NEQ,NINC,SSOM,AA,BB,CC,K)

 
DIMENSION SSOM(M)

 
DOUBLE PRECISION AA(N,K),BB(N,K),CC(K)

 
N1=N-1

 
M1=M+1

 
K1=K-1

 
DO 100 I=1,N

 
DO 100 J=1,K

 100
BB(I,J)=AA(I,J)

 
DO 3 L=1,N

 
IF(AA(1,1)) 4,5,4

 5
STOP

 4
DO 6 J=1,K1

 6
CC(J)=AA(1,J+1)/AA(1,1)

 
CC(K)=1./AA(1,1)

 
DO 7 I=1,N1

 
DO 8 J=1,K1

 8
AA(I,J)=AA(I+1,J+1)-AA(I+1,1)*CC(J)

 7
AA(I,K)=-AA(I+1,1)*CC(K)

 
DO 3 J=1,K

 3
AA(N,J)=CC(J)

 
RETURN

 
END

11. VXCACO

Photométrie de sources étendues > Contours interactifs

Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Août 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Ce programme permet de déterminer un contour d'intégration dans une image de manière interactive. La machine détermine ensuite dans le domaine intérieur l'aire, le flux, le centre de gravite, la densité moyenne et l'écart-type de la densité
Mots Clefs


Application
Photometrie de sources etendues


Dimension
2-d


Mode

Graphique interactif


Opération
Tracé, Segmentation


Entrées
Fichier image


Sorties
Tracé, liste

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wruserc


Graphique

Page, Ftplot, Cursif, Cloche, Simbol, Text


Image


Ouvert, Lire


Special

Ovpara, Ovlise, Ovcalc, Ovdomc, Ovterm

Entrées nécessaires
1. Fichier image à traiter

2. 1er point, dernier point et pas

3. 1ere ligne, dernière ligne et pas

4. Option d'anamorphose

5. Pas en densité, seuils inférieur et supérieur
6. Pointes du contour avec le réticule (space bar pour terminer)

7. Menu final

Sorties et résultats
1. Tracé des isophotes sur la console

2. Tracé du contour interpolé à partir des pointés successifs

3. Nombre de points de contour

4. Coordonnées du centre de gravité du domaine, aire et flux global

5. Densité moyenne et ecart-type de densité
C
A.BIJAOUI 28 DECEMBRE 1982

C
RTCACO CALCULE SUR LES CONTOURS DEFINIS PAR LE RETICULE

c
adaptation vax ab aout 1984

 
DIMENSION IXC(5000),IYC(5000)


character*26 ifiche


integer*2 nl,npl,idx,idy

 
COMMON /CONT/NPC,IXC,IYC


include 'bibli:[stii]common.for'


data prognam/'vxcaco'/


dessin=.true.

 
CALL DEBUT(NR,LA,IG,kb)

 
KK=0

 5
CALL OVPARA(kk,itel,ifiche,npl,nl,idx,idy,xd,yd,npl1,npl2,ipasx,


1 nl1,nl2,ipasy,nm1,nlg,gx,gy,tdx,tdy,dd,d0,dds)

 
CALL OVLISE(ifiche,npl,npl1,npl2,ipasx,nl1,nl2,ipasy,nm1,nlg,gx,


1 gy,tdx,tdy,dd,d0,dds)

 15
CALL OVCALC(ne,itel,idx,idy,xd,yd,gx,gy,npl1,nl1,npc,ixc,iyc)

 
IF(NE.EQ.0) GO TO 25

 
CALL OVDOMC(npl,nl,idx,idy,xd,yd,npc,ixc,iyc)

 
IF(NE.NE.0) GO TO 15

 25
CALL OVTERM(kk)

 
IF(KK.NE.0) GO TO 5


call lafin

 
END


SUBROUTINE OVTERM(kk)

 
WRITE(6,50)

 50
FORMAT(

     S' SI VOUS VOULEZ :'/

     S' 1) CHANGER LES INDICES DE VOS POINTS ET DE VOS LIGNES,'/

     S'    - TAPEZ 1 ET FAITES "RETURN".'//

     S' 2) CHANGER L''ECART EN DENSITE ENTRE 2 ISOPHOTES,'/

     S'    OU LA VALEUR DE LA DENSITE DE REFERENCE (FOND DE CIEL)'/

     S'    TAPEZ 2 AU CLAVIER ET APPUYEZ SUR "RETURN".'//

     S' 3) CHANGER LES VALEURS DE TOUS VOS PARAMETRES :'/

     S'    (INDICES POINTS/LIGNE,LIGNES,PAS,DENSITE ...)'/

     S'    TAPEZ 3 AU CLAVIER ET APPUYEZ SUR "RETURN".'//

     S' 4) CHANGER DE FICHIER PDS,'/

     S'    TAPEZ 4 AU CLAVIER ET FAITES "RETURN".'//

     S' 5) SORTIR DE CE PROGRAMME D''ISOPHOTES,'/

     S'    APPUYEZ UNIQUEMENT SUR "RETURN".')


call rduseri('option','de',1,kk,idum)

 
RETURN

 
END


subroutine OVPARA(kk,itel,ifiche,npl,nl,idx,idy,xd,yd,npl1,npl2,ipasx,


1 nl1,nl2,ipasy,nm1,nlg,gx,gy,tdx,tdy,dd,d0,dds)


character*26 ifiche


real*4 rhold(3)


integer*2 hold(3)


integer*2 nl,npl,idx,idy

 
LU=1

 
IF(KK.EQ.2.) GO TO 430

 
IF(KK.EQ.1.OR.KK.EQ.3) GO TO 8

 
IF(KK.NE.0) CALL CLOSE(1)

 
CALL OUVERT(IFICHE,LU,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NREAD,IP)

8
call rduseri('Premier point','de',1,npl1,idum)


if(npl1.le.0) npl1=1


call rduseri('dernier point','de',1,npl2,idum)


if(npl2.le.0) npl2=npl


if(npl2.gt.npl) npl2=npl


call rduseri('pas en point','de',1,ipasx,idum)


if(ipasx.le.0) ipasx=1


hold(1)=npl1


hold(2)=npl2


hold(3)=ipasx


call wruseri('Indices des points:',hold,3)


call rduseri('Premiere ligne','de',1,nl1,idum)


if(nl1.le.0) nl1=1


call rduseri('derniere ligne','de',1,nl2,idum)


if(nl2.le.0) nl2=nl


if(nl2.gt.nl) nl2=nl


call rduseri('pas en ligne','de',1,ipasy,idum)


if(ipasy.le.0) ipasy=1


hold(1)=nl1


hold(2)=nl2


hold(3)=ipasy


call wruseri('Indices des lignes:',hold,3)

 
NM1=(NPL2-NPL1)/IPASX+1

 
NLG=(NL2-NL1)/IPASY+1


call rduseri('Option d''anamorphose(1)','de',1,nam,idum)


if(nam.eq.1) then


call wruserc('Option d''anamorphose')


else


call wruserc('trace sans anamorphose')


endif

 
GX=700./(FLOAT(NPL2-NPL1)*ABS(FLOAT(IDX)))

 
GY=700./(FLOAT(NL2-NL1)*ABS(FLOAT(IDY)))

 
G=AMIN1(gX,gY)

 
IF(NAM.NE.1) GX=G

 
IF(NAM.NE.1) GY=G

 
TDX=ABS(FLOAT(IDX))*FLOAT(IPASX)*GX

 
TDY=ABS(FLOAT(IDY))*FLOAT(IPASY)*GY

  
IF(KK.EQ.1)GO TO 201

 430
CONTINUE


call rduserr('pas en densite','de',1,dd,idum)


if(dd.eq.0.) dd=1.


call rduserr('seuil inferieur','de',1,d0,idum)


call rduserr('seuil superieur','de',1,dds,idum)


if(dds.eq.0.) dds=10.


rhold(1)=dd


rhold(2)=d0


rhold(3)=dds


call wruserr('pas,seuils inferieur et superieur',rhold,3)

 
IDD=IFIX(DD*200.)

 
ID0=IFIX(D0*200.)

 
IDDS=IFIX(DDS*200.)-ID0

 201
ITEL=0

 
CALL PAGE

 
RETURN

 
END


subroutine OVLISE(ifiche,npl,npl1,npl2,ipasx,nl1,nl2,ipasy,nm1,nlg,gx,


1 gy,tdx,tdy,dd,d0,dds)


INTEGER*2 HOR,VER,I_TERM,POSX,POSY,LINE(40)


INTEGER*2 SMALL_SIZE(2),MEDIUM_SIZE(2),LARGE_SIZE(2)


LOGICAL*1 BUFFERED


DATA SMALL_SIZE/16,23/


DATA MEDIUM_SIZE/20,26/


DATA LARGE_SIZE/30,40/


DATA HOR,VER/0,1/


integer*2 id1(1024),id2(1024)


character*26 ifiche

 
integer*2 ID(5),JK(4),idt


INTEGER*2 XMAXI, YMAXI


DATA XMAXI, YMAXI /700, 700/


integer*2 nl,npl,idx,idy


idd=ifix(200.*dd)


id0=ifix(200.*d0)


idds=ifix(200.*dds)-id0


lu=1

 
CALL CLOCHE

 
NLG1=NLG-1

 
NM11=NM1-1


buffered=.true.

 
CALL LIRE(NL1,NPL,NPL1,NPL2,IPASX,ID1,LU,IP)

 
DO 25 IY=1,NLG1

 
NLI=NL1+IY*IPASY

 
CALL LIRE(NLI,NPL,NPL1,NPL2,IPASX,ID2,LU,IP)

 
DO 20 IX=1,NM11

 
ID(1)=ID1(IX)-ID0

 
ID(2)=ID1(IX+1)-ID0

 
ID(4)=ID2(IX)-ID0

 
ID(3)=ID2(IX+1)-ID0

 
ID(5)=ID(1)

 
IDMI=MIN0(ID(1),ID(2),ID(3),ID(4))

 
IDMII=IDMI/IDD

 
IF(IDMI.LT.0) IDMII=IDMII-1

 
IDMA=MAX0(ID(1),ID(2),ID(3),ID(4))

 
IDMAI=IDMA/IDD

 
IF(IDMA.LT.0) IDMAI=IDMAI-1

 
IDMA=IDMAI

 
IDMI=IDMII

 
NT=IDMA-IDMI

 
IF(NT)20,20,21

 21
DO 22 IT=1,NT

 
IDT=(IDMI+IT)*IDD

 
IF(IDT.GT.IDDS) GO TO 22

 
IF(IDT.LT.0) GO TO 22

 
DO 30 K=1,4

 
JK(K)=0

 
P=FLOAT(IDT-ID(K))*FLOAT(IDT-ID(K+1))

 
IF(P.LE.0.) JK(K)=1

 
IF(P.EQ.0..AND.ID(K).EQ.ID(K+1)) JK(K)=2

 30
CONTINUE

 
MIJ=MIN0(JK(1),JK(2),JK(3),JK(4))

 
IF(MIJ.EQ.1) GO TO 1000

 
DO 31 K=1,4

 
IF(JK(K).EQ.1) K2=K

 31
CONTINUE

 
CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)

 
K3=K2-1

 
IF(ID(K2).EQ.IDT) K3=K2-2

 
DO 32 K=1,K3

 
IF(JK(K).EQ.1) K2=K

 32
CONTINUE

 
CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)

 
GO TO 22

 1000
MAJ=MAX0(JK(1),JK(2),JK(3),JK(4))

 
IF(MAJ.NE.2) GO TO 1001

 
K2=0

 
DO 330 K=1,4

 
P=FLOAT(ID(K+1)-IDT)*FLOAT(ID(K)-IDT)

 
IF(P.LT.0) K2=K

 330
CONTINUE

 
IF(K2.EQ.0) GO TO 1002

 
CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)

 
K4=K2+1

 
K3=MOD(K4,4)+1

 
U=FLOAT(IDT-ID(K2))/FLOAT(ID(K2+1)-ID(K2))

 
K1=K3/2

 
IK1=MOD(K1,2)

 
IK2=MOD(K3,2)

 
IF(IK2) 331,331,332

 332
X0=U+IK1-2.*U*IK1

 
X0=1.-X0

 
Y0=IK1

 
GO TO 333

 331
X0=IK1

 
Y0=-U-IK1+2*U*IK1+1.

 
Y0=1.-Y0

 333
ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX

 
ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY

 
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)

 
DO 334 L=1,2

 
K0=K3/2

 
K0=MOD(K0,2)

 
X0=K0

 
Y0=(K3-1)/2

 
ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX

 
ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY

 
CALL FTPLOT(L-1,ITX,ITY)

 334
K3=MOD(K3,4)+1

 
GO TO 22

 1002
K2=5

 
DO 335 K=2,4

 
IF(ID(K).NE.IDT) K2=K

 335
CONTINUE

 
DO 336 L=1,2

 
K3=K2-1

 
K4=K3/2

 
X0=MOD(K4,2)

 
Y0=(K3-1)/2

 
ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX

 
ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY

 
CALL FTPLOT(L-1,ITX,ITY)

 336
K2=MOD(K2,4)+2

 
GO TO 22

 1001
DK=FLOAT(ID(1)-IDT)*FLOAT(ID(3)-ID(4)-ID(2)+ID(1))-

     SFLOAT(ID(1)-ID(2))*FLOAT(ID(1)-ID(4))

 
K=0

 
IF(DK.LT.0) K=1

 
CALL TRAC(1,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)

 
CALL TRAC(2+2*K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)

 
CALL TRAC(3-K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)

 
CALL TRAC(4-K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)

 22
CONTINUE

 20
CONTINUE

 
DO 26 IPL=1,NM1

 26
ID1(IPL)=ID2(IPL)

 25
CONTINUE

 
ITX=NM11*TDX

 
ITY=NLG1*TDY

 
CALL FTPLOT(0,0,0)

 
CALL FTPLOT(1,ITX,0)

 
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)

 
CALL FTPLOT(1,0,ITY)

 
CALL FTPLOT(1,0,0)


CALL FTPLOT (999, 0, 0)


BUFFERED=.FALSE.

C--------------------------Nom du fichier


POSX=XMAXI+20


POSY=YMAXI-20


LENGTH=40


ENCODE (LENGTH, 410, LINE) ifiche

410   FORMAT (A)


CALL TEXT(LENGTH, VER, LINE, POSX, POSY, MEDIUM_SIZE)

C-------------------------Numero de points


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 411, LINE) NPL1, NPL2

411   FORMAT ('X=',I5,' A',I5)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-20


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C--------------------------Ecart entre les points


LENGTH=10


ENCODE (LENGTH, 408, LINE) IPASX

408   FORMAT ('PAS=',I3)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-60


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C----------------------------Numero de lignes


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 412, LINE) NL1, NL2

412   FORMAT ('Y=',I5,' A',I5)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-150


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C------------------------------Ecart entre lignes


LENGTH=10


ENCODE (LENGTH, 407, LINE) IPASY

407   FORMAT ('PAS:',I3)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-210


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C-------------------------Pas en densite


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 413, LINE) DD

413   FORMAT ('PAS EN D:',F5.2)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-300


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 406, LINE) D0

C------------------------------Seuil de densite

406   FORMAT ('SEUIL:',F6.2)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-340


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C--------------------------------Fin d'ecriture de textes


return


END


SUBROUTINE OVCALC(ne,itel,idx,idy,xd,yd,gx,gy,npl1,nl1,npc,ixc,iyc)

 
DIMENSION IXC(5000),IYC(5000)

 
DIMENSION XN(2500),YN(2500)

 
DIMENSION NUM(2500),XX(5000),YY(5000)


integer*2 idx,idy


logical*1 ic

c
include 'bibli:[stii]common.for'

 
NE=0

c
CALL CLOCHE

600 
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)


if(ic.le.32) goto 600

 
IF(IC.EQ.46) GO TO 610

 
IF(NE.NE.0) GO TO 420

 
ITEL=1

 420
NE=NE+1

 
CALL SiMBOL(2,2,ITX,ITY)

 
PLX=FLOAT(ITX)/(GX*IABS(IDX))+FLOAT(NPL1)

 
PLY=FLOAT(ITY)/(GY*IABS(IDY))+FLOAT(NL1)

 
XX(NE)=PLX

 
YY(NE)=PLY

 
GO TO 600

 610
CONTINUE

 
IF(NE.EQ.0) RETURN

 19
NK=0

 
XX(NE+1)=XX(1)

 
XX(NE+2)=XX(2)

 
YY(NE+1)=YY(1)

 
YY(NE+2)=YY(2)

 
DO 10 IE=1,NE

 
DIST=AMAX1(ABS(XX(IE)-XX(IE+1)),ABS(YY(IE)-YY(IE+1)))

 
IF(DIST.LE.1.) GO TO 10

 
NK=NK+1

 
NUM(NK)=IE

 
IF(IE.EQ.1) X1=XX(NE)

 
IF(IE.NE.1) X1=XX(IE-1)

 
IF(IE.EQ.1) Y1=YY(NE)

 
IF(IE.NE.1) Y1=YY(IE-1)

 
XN(NK)=(-X1+9.*XX(IE)+9.*XX(IE+1)-XX(IE+2))/16.

 
YN(NK)=(-Y1+9.*(YY(IE)+YY(IE+1))-YY(IE+2))/16.

 10
CONTINUE

 
IF(NK.EQ.0) GO TO 20

 
DO 15 IK=1,NK

 
N=NUM(IK)

 
IF(N.EQ.NE) GO TO 16

 
N1=N+1

 
DO 17 I=N1,NE

 
IXY=NE-I+N1+IK-1

 
XX(IXY+1)=XX(IXY)

 17
YY(IXY+1)=YY(IXY)

 16
XX(N+IK)=XN(IK)

 
YY(N+IK)=YN(IK)

 15
CONTINUE

 
NE=NE+NK

 
GO TO 19

 20
CONTINUE

 
NPC=0

 
IX1=0

 
IY1=0


ne1=ne+1

 
DO 30 IE=1,NE1

 
TX=(XX(IE)-NPL1)*GX*IABS(IDX)

 
TY=(YY(IE)-NL1)*GY*IABS(IDY)

 
ITX=TX

 
ITY=TY

 
IX2=XX(IE)

 
IY2=YY(IE)

 
IF(IX2.EQ.IX1.AND.IY2.EQ.IY1) GO TO 30

 
NPC=NPC+1

 
IX1=IX2

 
IY1=IY2

 
IXC(NPC)=IX2

 
IYC(NPC)=IY2

 30
CALL FTPLOT(IE-1,ITX,ITY)

 
RETURN

 
END

 
SUBROUTINE OVDOMC(nplf,nlf,idx,idy,x,y,npc,ixc,iyc)

c
include 'bibli:[stii]common.for'


character*128 string

 
DIMENSION IXC(5000),IYC(5000)

 
integer*2 MES1(1024),MES2(1024),INEW(512),idens(1024),idom(512)


1 ,iaire(512),itdom(512),jxi(512),jxa(512),jyi(512),jya(512)


real*4 flux(512),xc(512),yc(512),sigd(512)


integer*2 nlf,nplf,idx,idy


lu1=1

 
K0=0

 
NPL1=NPLF

 
NPL2=1

 
NL1=NLF

 
NL2=1


call wruseri('nombre de points du contour',npc,1)

 
DO 2 I=1,NPC

 
IF(IXC(I).LT.NPL1) NPL1=IXC(I)

 
IF(IXC(I).GT.NPL2) NPL2=IXC(I)

 
IF(IYC(I).LT.NL1) NL1=IYC(I)

 
IF(IYC(I).GT.NL2) NL2=IYC(I)

 2
CONTINUE

 
NPL=NPL2-NPL1+1

 
NL=NL2-NL1+1

 
DO 1 IPL=1,NPL

 1
MES1(IPL)=0

 
DO 10 IL=1,NL

 
IL1=IL+NL1-1

 
CALL LIRE(IL1,NPLF,NPL1,NPL2,1,IDENS,LU1,IND1)

 
DO 13 IPL=1,NPL

 
ITEST=0

 
I1=MES1(IPL)

 
MES2(IPL)=1

 
DO 5 IPC=1,NPC

 
IF(IXC(IPC).NE.(NPL1+IPL-1)) GO TO 5

 
IF(IYC(IPC).NE.IL1) GO TO 5

 
MES2(IPL)=0

 5
CONTINUE

 
IF(MES2(IPL).EQ.0) GO TO 13

 
A=IDENS(IPL)

 
IF(IPL.EQ.1) GO TO 17

 
IF(MES2(IPL-1).EQ.0) GO TO 17

 
MES2(IPL)=MES2(IPL-1)

 
ITEST=1

 17
CONTINUE

 
IF(I1.EQ.0.AND.ITEST.EQ.1) GO TO 18

 
IF(I1.EQ.0) GO TO 19

 
IF(ITEST.EQ.0) MES2(IPL)=I1

 
IF(ITEST.EQ.1) GO TO 16

 
GO TO 18

 16
I2=MES2(IPL)

 
CALL DESCEN(I1,IDOM,J1)

 
CALL DESCEN(I2,IDOM,J2)

 
MIN=MIN0(J1,J2)

 
IDOM(J1)=MIN

 
IDOM(J2)=MIN

 
MES2(IPL)=MIN

 
GO TO 18

 19
CONTINUE

 
K0=K0+1

 
MES2(IPL)=K0

 
IDOM(K0)=K0

 
XC(K0)=0.

 
YC(K0)=0.

 
IAIRE(K0)=0

 
FLUX(K0)=0.

 
SIGD(K0)=0.

 
JXI(K0)=IPL

 
JXA(K0)=IPL

 
JYI(K0)=IL

 
JYA(K0)=IL

 18
CONTINUE

 
I2=MES2(IPL)

 
IAIRE(I2)=IAIRE(I2)+1

 
FLUX(I2)=FLUX(I2)+A

 
XC(I2)=XC(I2)+FLOAT(IPL)

 
YC(I2)=YC(I2)+FLOAT(IL)

 
SIGD(I2)=SIGD(I2)+A**2

 
JXI(I2)=MIN0(JXI(I2),IPL)

 
JXA(I2)=MAX0(JXA(I2),IPL)

 
JYI(I2)=MIN0(JYI(I2),IL)

 
JYA(I2)=MAX0(JYA(I2),IL)

 13
CONTINUE

 
IF(K0.EQ.0) GO TO 30

 
DO 21 KD=1,K0

 
ITDOM(KD)=0

 
CALL DESCEN(KD,IDOM,J)

 
IF(KD.EQ.J) GO TO 21

 
XC(J)=XC(J)+XC(KD)

 
YC(J)=YC(J)+YC(KD)

 
IAIRE(J)=IAIRE(J)+IAIRE(KD)

 
FLUX(J)=FLUX(J)+FLUX(KD)

 
SIGD(J)=SIGD(J)+SIGD(KD)

 
JXI(J)=MIN0(JXI(KD),JXI(J))

 
JXA(J)=MAX0(JXA(J),JXA(KD))

 
JYI(J)=MIN0(JYI(J),JYI(KD))

 
JYA(J)=MAX0(JYA(J),JYA(KD))

 21
CONTINUE

 
DO 25 IPL=1,NPL

 
I2=MES2(IPL)

 
IF(I2.EQ.0) GO TO 25

 
KD=IDOM(I2)

 
ITDOM(KD)=1

 25
CONTINUE

 
NDOM=0

 
DO 24 KD=1,K0

 
IF(KD.NE.IDOM(KD)) GO TO 24

 
IF(IL.EQ.NL) GO TO 260

 
IF(ITDOM(KD).EQ.1) GO TO 26

 260
CONTINUE

 
IF(JXI(KD).EQ.1) GO TO 24

 
IF(JXA(KD).EQ.NPL) GO TO 24

 
IF(JYI(KD).EQ.1) GO TO 24

 
IF(JYA(KD).EQ.NL) GO TO 24

 
X0=NPL1-1+XC(KD)/IAIRE(KD)

 
Y0=NL1-1+YC(KD)/IAIRE(KD)

 
X0=X+(X0-1)*IDX

 
Y0=Y+(Y0-1)*IDY

 
DM=FLUX(KD)/IAIRE(KD)

 
SIG=SQRT(SIGD(KD)/FLOAT(IAIRE(KD))-DM**2)

 
X0=X0/1000.

 
Y0=Y0/1000.

 
DM=DM/200.

 
SIG=SIG/200.


write(string,600) x0,y0,iaire(kd),flux(kd)

600
format(' coordonnees du centre:',2f10.3,' aire:',i6,' flux:',e10.3)


call wruserc(string)


write(string,601) dm,sig

601
format(' densite moyenne:',f7.3,' ecart type de la densite:',f10.3)


call wruserc(string)

 
GO TO 24

 26
NDOM=NDOM+1

 
INEW(KD)=NDOM

 
XC(NDOM)=XC(KD)

 
YC(NDOM)=YC(KD)

 
FLUX(NDOM)=FLUX(KD)

 
IAIRE(NDOM)=IAIRE(KD)

 
JXI(NDOM)=JXI(KD)

 
JXA(NDOM)=JXA(KD)

 
JYI(NDOM)=JYI(KD)

 
JYA(NDOM)=JYA(KD)

 
SIGD(NDOM)=SIGD(KD)

 24
CONTINUE

 30
CONTINUE

 
DO 20 IPL=1,NPL

 
I2=MES2(IPL)

 
IF(I2) 28,28,29

 28
MES1(IPL)=0

 
GO TO 20

 29
CONTINUE

 
I2=IDOM(I2)

 
MES1(IPL)=INEW(I2)

 20
CONTINUE

 
IF(K0.EQ.0) GO TO 10

 
DO 27 IK=1,NDOM

 27
IDOM(IK)=IK

 
K0=NDOM

 10
CONTINUE

 
RETURN

 
END

 
SUBROUTINE DESCEN(I,IDOM,J)

 
integer*2 IDOM(1)

 
J=I

 1
K=IDOM(J)

 
IF(K.EQ.J) RETURN

 
J=K

 
GO TO 1

 
END

12. VXCACD

Repérage de zones > Par le réticule
Origine


Auteur
A.Bijaoui

Date

Août 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Ce programme permet de repérer des zones de l'image en traçant quelques points du contour. Les zones sont stockés dans un fichier image (les points intérieurs ont pour valeur 200 cad 1.). Ce programme permet ainsi l'élimination interactive de défaut ou le repérage de zones d'intégration ou d’ajustement.
Mots Clefs


Application
Photométrie

Dimension
2-d


Mode

graphique interactif


Opération
Segmentation, Contour


Entrées
Fichier image


Sorties
Graphique, Fichier image

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin

Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wrcons


Graphique

Page, Ftplot, Cursif, Cloche,  Simbol, Text


Image


Cree, Ecrit, Ecrita, Ouvert, Lire


Special

Ovpara, Ovlise, Ovcalc, Ovdomc, Ovterm

Entrées nécessaires
1. Fichier image à traiter

2. Nom et identification du fichier image contenant les pixels choisis

3. Premier point, Dernier point et pas

4. Première ligne, Dernière ligne et pas

5. Option d'anamorphose

6. Pas en densité, Seuils inférieur et supérieur
7. Pointés des points du contour avec les réticules

8. Pour arrêter une série tapez sur la barre d'espacement

9. Choix final

Sorties et résultats
1. Graphique contenant les isophotes et les contours après ajustement à partir des pointés effectués

2. Fichier image de sortie contenant pour tous les pixels ayant été contenu dans un domaine entouré une valeur image de 200 (1.)

C
A.BIJAOUI 28 DECEMBRE 1982

C
RTCACO CALCULE SUR LES CONTOURS DEFINIS PAR LE RETICULE

c
adaptation vax ab aout 1984

c
modification vxcacd pour extraire le domaine entoure

 
DIMENSION IXC(5000),IYC(5000)


character*26 ifiche


integer*2 nl,npl,idx,idy

 
COMMON /CONT/NPC,IXC,IYC


include 'bibli:[stii]common.for'


data prognam/'vxcaco'/


dessin=.true.

 
CALL DEBUT(NR,LA,IG,kb)

 
KK=0

 5
CALL OVPARA(kk,itel,ifiche,npl,nl,idx,idy,xd,yd,npl1,npl2,ipasx,


1 nl1,nl2,ipasy,nm1,nlg,gx,gy,tdx,tdy,dd,d0,dds)

 
CALL OVLISE(ifiche,npl,npl1,npl2,ipasx,nl1,nl2,ipasy,nm1,nlg,gx,


1 gy,tdx,tdy,dd,d0,dds)

 15
CALL OVCALC(ne,itel,idx,idy,xd,yd,gx,gy,npl1,nl1,npc,ixc,iyc)

 
IF(NE.EQ.0) GO TO 25

 
CALL OVDOMC(npl,nl,idx,idy,xd,yd,npc,ixc,iyc)

 
IF(NE.NE.0) GO TO 15

 25
CALL OVTERM(kk)

 
IF(KK.NE.0) GO TO 5


call lafin

 
END


SUBROUTINE OVTERM(kk)

 
WRITE(6,50)

 50
FORMAT(

     S' SI VOUS VOULEZ :'/

     S' 1) CHANGER LES INDICES DE VOS POINTS ET DE VOS LIGNES,'/

     S'    - TAPEZ 1 ET FAITES "RETURN".'//

     S' 2) CHANGER L''ECART EN DENSITE ENTRE 2 ISOPHOTES,'/

     S'    OU LA VALEUR DE LA DENSITE DE REFERENCE (FOND DE CIEL)'/

     S'    TAPEZ 2 AU CLAVIER ET APPUYEZ SUR "RETURN".'//

     S' 3) CHANGER LES VALEURS DE TOUS VOS PARAMETRES :'/

     S'    (INDICES POINTS/LIGNE,LIGNES,PAS,DENSITE ...)'/

     S'    TAPEZ 3 AU CLAVIER ET APPUYEZ SUR "RETURN".'//

     S' 4) CHANGER DE FICHIER PDS,'/

     S'    TAPEZ 4 AU CLAVIER ET FAITES "RETURN".'//

     S' 5) SORTIR DE CE PROGRAMME D''ISOPHOTES,'/

     S'    APPUYEZ UNIQUEMENT SUR "RETURN".')


call rduseri('option','de',1,kk,idum)

 
RETURN

 
END


subroutine OVPARA(kk,itel,ifiche,npl,nl,idx,idy,xd,yd,npl1,npl2,ipasx,


1 nl1,nl2,ipasy,nm1,nlg,gx,gy,tdx,tdy,dd,d0,dds)


character*26 ifiche,ifich1


integer*2 mes(1024)


real*4 rhold(3)


integer*2 hold(3)


integer*2 nl,npl,idx,idy

 
LU=1


lu2=2

 
IF(KK.EQ.2.) GO TO 430

 
IF(KK.EQ.1.OR.KK.EQ.3) GO TO 8

 
IF(KK.NE.0) CALL CLOSE(1)


close(lu2)

 
CALL OUVERT(IFICHE,LU,NL,NPL,IDX,IDY,XD,YD,NREAD,IP)


call cree(ifich1,lu2,nl,npl,idx,idy,xd,yd,nread,ip)


do ipl=1,npl



mes(ipl)=0


enddo


do il=1,nl



call ecrit(il,npl,1,npl,1,mes,lu2,ip)


enddo

8
call rduseri('Premier point','de',1,npl1,idum)


if(npl1.le.0) npl1=1


call rduseri('dernier point','de',1,npl2,idum)


if(npl2.le.0) npl2=npl


if(npl2.gt.npl) npl2=npl


call rduseri('pas en point','de',1,ipasx,idum)


if(ipasx.le.0) ipasx=1


hold(1)=npl1


hold(2)=npl2


hold(3)=ipasx


call wruseri('Indices des points:',hold,3)


call rduseri('Premiere ligne','de',1,nl1,idum)


if(nl1.le.0) nl1=1


call rduseri('derniere ligne','de',1,nl2,idum)


if(nl2.le.0) nl2=nl


if(nl2.gt.nl) nl2=nl


call rduseri('pas en ligne','de',1,ipasy,idum)


if(ipasy.le.0) ipasy=1


hold(1)=nl1


hold(2)=nl2


hold(3)=ipasy


call wruseri('Indices des lignes:',hold,3)

 
NM1=(NPL2-NPL1)/IPASX+1

 
NLG=(NL2-NL1)/IPASY+1


call rduseri('Option d''anamorphose(1)','de',1,nam,idum)


if(nam.eq.1) then


call wruserc('Option d''anamorphose')


else


call wruserc('trace sans anamorphose')


endif

 
GX=700./(FLOAT(NPL2-NPL1)*ABS(FLOAT(IDX)))

 
GY=700./(FLOAT(NL2-NL1)*ABS(FLOAT(IDY)))

 
G=AMIN1(gX,gY)

 
IF(NAM.NE.1) GX=G

 
IF(NAM.NE.1) GY=G

 
TDX=ABS(FLOAT(IDX))*FLOAT(IPASX)*GX

 
TDY=ABS(FLOAT(IDY))*FLOAT(IPASY)*GY

  
IF(KK.EQ.1)GO TO 201

 430
CONTINUE


call rduserr('pas en densite','de',1,dd,idum)


if(dd.eq.0.) dd=1.


call rduserr('seuil inferieur','de',1,d0,idum)


call rduserr('seuil superieur','de',1,dds,idum)


if(dds.eq.0.) dds=10.


rhold(1)=dd


rhold(2)=d0


rhold(3)=dds


call wruserr('pas,seuils inferieur et superieur',rhold,3)

 201
ITEL=0

 
CALL PAGE

 
RETURN

 
END


subroutine OVLISE(ifiche,npl,npl1,npl2,ipasx,nl1,nl2,ipasy,nm1,nlg,gx,


1 gy,tdx,tdy,dd,d0,dds)


INTEGER*2 HOR,VER,I_TERM,POSX,POSY,LINE(40)


INTEGER*2 SMALL_SIZE(2),MEDIUM_SIZE(2),LARGE_SIZE(2)


LOGICAL*1 BUFFERED


DATA SMALL_SIZE/16,23/


DATA MEDIUM_SIZE/20,26/


DATA LARGE_SIZE/30,40/


DATA HOR,VER/0,1/


integer*2 id1(1024),id2(1024)


character*26 ifiche

 
integer*2 ID(5),JK(4),idt


INTEGER*2 XMAXI, YMAXI


DATA XMAXI, YMAXI /700, 700/


integer*2 nl,npl,idx,idy


idd=ifix(200.*dd)


id0=ifix(200.*d0)


idds=ifix(200.*dds)-id0


lu=1

 
CALL CLOCHE

 
NLG1=NLG-1

 
NM11=NM1-1


buffered=.true.

 
CALL LIRE(NL1,NPL,NPL1,NPL2,IPASX,ID1,LU,IP)

 
DO 25 IY=1,NLG1

 
NLI=NL1+IY*IPASY

 
CALL LIRE(NLI,NPL,NPL1,NPL2,IPASX,ID2,LU,IP)

 
DO 20 IX=1,NM11

 
ID(1)=ID1(IX)-ID0

 
ID(2)=ID1(IX+1)-ID0

 
ID(4)=ID2(IX)-ID0

 
ID(3)=ID2(IX+1)-ID0

 
ID(5)=ID(1)

 
IDMI=MIN0(ID(1),ID(2),ID(3),ID(4))

 
IDMII=IDMI/IDD

 
IF(IDMI.LT.0) IDMII=IDMII-1

 
IDMA=MAX0(ID(1),ID(2),ID(3),ID(4))

 
IDMAI=IDMA/IDD

 
IF(IDMA.LT.0) IDMAI=IDMAI-1

 
IDMA=IDMAI

 
IDMI=IDMII

 
NT=IDMA-IDMI

 
IF(NT)20,20,21

 21
DO 22 IT=1,NT

 
IDT=(IDMI+IT)*IDD

 
IF(IDT.GT.IDDS) GO TO 22

 
IF(IDT.LT.0) GO TO 22

 
DO 30 K=1,4

 
JK(K)=0

 
P=FLOAT(IDT-ID(K))*FLOAT(IDT-ID(K+1))

 
IF(P.LE.0.) JK(K)=1

 
IF(P.EQ.0..AND.ID(K).EQ.ID(K+1)) JK(K)=2

 30
CONTINUE

 
MIJ=MIN0(JK(1),JK(2),JK(3),JK(4))

 
IF(MIJ.EQ.1) GO TO 1000

 
DO 31 K=1,4

 
IF(JK(K).EQ.1) K2=K

 31
CONTINUE

 
CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)

 
K3=K2-1

 
IF(ID(K2).EQ.IDT) K3=K2-2

 
DO 32 K=1,K3

 
IF(JK(K).EQ.1) K2=K

 32
CONTINUE

 
CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)

 
GO TO 22

 1000
MAJ=MAX0(JK(1),JK(2),JK(3),JK(4))

 
IF(MAJ.NE.2) GO TO 1001

 
K2=0

 
DO 330 K=1,4

 
P=FLOAT(ID(K+1)-IDT)*FLOAT(ID(K)-IDT)

 
IF(P.LT.0) K2=K

 330
CONTINUE

 
IF(K2.EQ.0) GO TO 1002

 
CALL TRAC(K2,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)

 
K4=K2+1

 
K3=MOD(K4,4)+1

 
U=FLOAT(IDT-ID(K2))/FLOAT(ID(K2+1)-ID(K2))

 
K1=K3/2

 
IK1=MOD(K1,2)

 
IK2=MOD(K3,2)

 
IF(IK2) 331,331,332

 332
X0=U+IK1-2.*U*IK1

 
X0=1.-X0

 
Y0=IK1

 
GO TO 333

 331
X0=IK1

 
Y0=-U-IK1+2*U*IK1+1.

 
Y0=1.-Y0

 333
ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX

 
ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY

 
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)

 
DO 334 L=1,2

 
K0=K3/2

 
K0=MOD(K0,2)

 
X0=K0

 
Y0=(K3-1)/2

 
ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX

 
ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY

 
CALL FTPLOT(L-1,ITX,ITY)

 334
K3=MOD(K3,4)+1

 
GO TO 22

 1002
K2=5

 
DO 335 K=2,4

 
IF(ID(K).NE.IDT) K2=K

 335
CONTINUE

 
DO 336 L=1,2

 
K3=K2-1

 
K4=K3/2

 
X0=MOD(K4,2)

 
Y0=(K3-1)/2

 
ITX=(FLOAT(IX-1)+X0)*TDX

 
ITY=(FLOAT(IY-1)+Y0)*TDY

 
CALL FTPLOT(L-1,ITX,ITY)

 336
K2=MOD(K2,4)+2

 
GO TO 22

 1001
DK=FLOAT(ID(1)-IDT)*FLOAT(ID(3)-ID(4)-ID(2)+ID(1))-

     SFLOAT(ID(1)-ID(2))*FLOAT(ID(1)-ID(4))

 
K=0

 
IF(DK.LT.0) K=1

 
CALL TRAC(1,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)

 
CALL TRAC(2+2*K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)

 
CALL TRAC(3-K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,0)

 
CALL TRAC(4-K,IDT,ID,IX,IY,TDX,TDY,1)

 22
CONTINUE

 20
CONTINUE

 
DO 26 IPL=1,NM1

 26
ID1(IPL)=ID2(IPL)

 25
CONTINUE

 
ITX=NM11*TDX

 
ITY=NLG1*TDY

 
CALL FTPLOT(0,0,0)

 
CALL FTPLOT(1,ITX,0)

 
CALL FTPLOT(1,ITX,ITY)

 
CALL FTPLOT(1,0,ITY)

 
CALL FTPLOT(1,0,0)


CALL FTPLOT (999, 0, 0)


BUFFERED=.FALSE.

C--------------------------Nom du fichier


POSX=XMAXI+20


POSY=YMAXI-20


LENGTH=40


ENCODE (LENGTH, 410, LINE) ifiche

410   FORMAT (A)


CALL TEXT(LENGTH, VER, LINE, POSX, POSY, MEDIUM_SIZE)

C-------------------------Numero de points


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 411, LINE) NPL1, NPL2

411   FORMAT ('X=',I5,' A',I5)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-20


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C--------------------------Ecart entre les points


LENGTH=10


ENCODE (LENGTH, 408, LINE) IPASX

408   FORMAT ('PAS=',I3)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-60


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C----------------------------Numero de lignes


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 412, LINE) NL1, NL2

412   FORMAT ('Y=',I5,' A',I5)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-150


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C------------------------------Ecart entre lignes


LENGTH=10


ENCODE (LENGTH, 407, LINE) IPASY

407   FORMAT ('PAS:',I3)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-210


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C-------------------------Pas en densite


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 413, LINE) DD

413   FORMAT ('PAS EN D:',F5.2)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-300


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)


LENGTH=16


ENCODE (LENGTH, 406, LINE) D0

C------------------------------Seuil de densite

406   FORMAT ('SEUIL:',F6.2)


POSX=XMAXI+80


POSY=YMAXI-340


CALL TEXT(LENGTH, HOR, LINE, POSX, POSY, SMALL_SIZE)

C--------------------------------Fin d'ecriture de textes


return


END


SUBROUTINE OVCALC(ne,itel,idx,idy,xd,yd,gx,gy,npl1,nl1,npc,ixc,iyc)

 
DIMENSION IXC(5000),IYC(5000)

 
DIMENSION XN(2500),YN(2500)

 
DIMENSION NUM(2500),XX(5000),YY(5000)


integer*2 idx,idy


logical*1 ic

c
include 'bibli:[stii]common.for'

 
NE=0

c
CALL CLOCHE

600 
CALL CURSIF(IC,ITX,ITY)


if(ic.le.32) goto 600

 
IF(IC.EQ.46) GO TO 610

 
IF(NE.NE.0) GO TO 420

 
ITEL=1

 420
NE=NE+1

 
CALL SiMBOL(2,2,ITX,ITY)

 
PLX=FLOAT(ITX)/(GX*IABS(IDX))+FLOAT(NPL1)

 
PLY=FLOAT(ITY)/(GY*IABS(IDY))+FLOAT(NL1)

 
XX(NE)=PLX

 
YY(NE)=PLY

 
GO TO 600

 610
CONTINUE

 
IF(NE.EQ.0) RETURN

 19
NK=0

 
XX(NE+1)=XX(1)

 
XX(NE+2)=XX(2)

 
YY(NE+1)=YY(1)

 
YY(NE+2)=YY(2)

 
DO 10 IE=1,NE

 
DIST=AMAX1(ABS(XX(IE)-XX(IE+1)),ABS(YY(IE)-YY(IE+1)))

 
IF(DIST.LE.1.) GO TO 10

 
NK=NK+1

 
NUM(NK)=IE

 
IF(IE.EQ.1) X1=XX(NE)

 
IF(IE.NE.1) X1=XX(IE-1)

 
IF(IE.EQ.1) Y1=YY(NE)

 
IF(IE.NE.1) Y1=YY(IE-1)

 
XN(NK)=(-X1+9.*XX(IE)+9.*XX(IE+1)-XX(IE+2))/16.

 
YN(NK)=(-Y1+9.*(YY(IE)+YY(IE+1))-YY(IE+2))/16.

 10
CONTINUE

 
IF(NK.EQ.0) GO TO 20

 
DO 15 IK=1,NK

 
N=NUM(IK)

 
IF(N.EQ.NE) GO TO 16

 
N1=N+1

 
DO 17 I=N1,NE

 
IXY=NE-I+N1+IK-1

 
XX(IXY+1)=XX(IXY)

 17
YY(IXY+1)=YY(IXY)

 16
XX(N+IK)=XN(IK)

 
YY(N+IK)=YN(IK)

 15
CONTINUE

 
NE=NE+NK

 
GO TO 19

 20
CONTINUE

 
NPC=0

 
IX1=0

 
IY1=0


ne1=ne+1

 
DO 30 IE=1,NE1

 
TX=(XX(IE)-NPL1)*GX*IABS(IDX)

 
TY=(YY(IE)-NL1)*GY*IABS(IDY)

 
ITX=TX

 
ITY=TY

 
IX2=XX(IE)

 
IY2=YY(IE)

 
IF(IX2.EQ.IX1.AND.IY2.EQ.IY1) GO TO 30

 
NPC=NPC+1

 
IX1=IX2

 
IY1=IY2

 
IXC(NPC)=IX2

 
IYC(NPC)=IY2

 30
CALL FTPLOT(IE-1,ITX,ITY)

 
RETURN

 
END

 
SUBROUTINE OVDOMC(nplf,nlf,idx,idy,x,y,npc,ixc,iyc)

 
DIMENSION IXC(5000),IYC(5000)

 
integer*2 MES(512,512),idens(1024),idom(512)


1 ,jxi(512),jxa(512),jyi(512),jya(512)


integer*2 nlf,nplf,idx,idy


LU2=2

 
K0=0

 
NPL1=NPLF

 
NPL2=1

 
NL1=NLF

 
NL2=1

c
call wruseri('nombre de points du contour',npc,1)

 
DO 2 I=1,NPC

 
IF(IXC(I).LT.NPL1) NPL1=IXC(I)

 
IF(IXC(I).GT.NPL2) NPL2=IXC(I)

 
IF(IYC(I).LT.NL1) NL1=IYC(I)

 
IF(IYC(I).GT.NL2) NL2=IYC(I)

 2
CONTINUE

 
NPL=NPL2-NPL1+1

 
NL=NL2-NL1+1

 
DO 10 IL=1,NL

 
IL1=IL+NL1-1

 
DO 13 IPL=1,NPL

 
ITEST=0


if(il.ne.1) then



i1=mes(ipl,il-1)


else



i1=0


endif


mes(ipl,il)=1

 
DO 5 IPC=1,NPC

 
IF(IXC(IPC).NE.(NPL1+IPL-1)) GO TO 5

 
IF(IYC(IPC).NE.IL1) GO TO 5

 
MES(IPL,il)=0

 5
CONTINUE

 
IF(MES(IPL,il).EQ.0) GO TO 13

 
IF(IPL.EQ.1) GO TO 17

 
IF(MES(IPL-1,il).EQ.0) GO TO 17

 
MES(IPL,il)=MES(IPL-1,il)

 
ITEST=1

 17
CONTINUE

 
IF(I1.EQ.0.AND.ITEST.EQ.1) GO TO 18

 
IF(I1.EQ.0) GO TO 19

 
IF(ITEST.EQ.0) MES(IPL,il)=I1

 
IF(ITEST.EQ.1) GO TO 16

 
GO TO 18

 16
I2=MES(IPL,il)

 
CALL DESCEN(I1,IDOM,J1)

 
CALL DESCEN(I2,IDOM,J2)

 
MIN=MIN0(J1,J2)

 
IDOM(J1)=MIN

 
IDOM(J2)=MIN

 
MES(IPL,il)=MIN

 
GO TO 18

 19
CONTINUE

 
K0=K0+1

 
MES(IPL,il)=K0

 
IDOM(K0)=K0

 
JXI(K0)=IPL

 
JXA(K0)=IPL

 
JYI(K0)=IL

 
JYA(K0)=IL

 18
CONTINUE

 
I2=MES(IPL,il)

 
JXI(I2)=MIN0(JXI(I2),IPL)

 
JXA(I2)=MAX0(JXA(I2),IPL)

 
JYI(I2)=MIN0(JYI(I2),IL)

 
JYA(I2)=MAX0(JYA(I2),IL)

 13
CONTINUE

10
continue

 
DO 21 KD=1,K0

 
CALL DESCEN(KD,IDOM,J)

 
IF(KD.EQ.J) GO TO 21

 
JXI(J)=MIN0(JXI(KD),JXI(J))

 
JXA(J)=MAX0(JXA(J),JXA(KD))

 
JYI(J)=MIN0(JYI(J),JYI(KD))

 
JYA(J)=MAX0(JYA(J),JYA(KD))

 21
CONTINUE

 
DO 24 KD=1,K0

 
IF(KD.NE.IDOM(KD)) GO TO 24

 
IF(JXI(KD).EQ.1) GO TO 24

 
IF(JXA(KD).EQ.NPL) GO TO 24

 
IF(JYI(KD).EQ.1) GO TO 24

 
IF(JYA(KD).EQ.NL) GO TO 24


numdom=kd

 24
CONTINUE


do il=1,nl



il1=il+nl1-1



call lire(il1,npl,npl1,npl2,1,idens,lu2,ip)



do ipl=1,npl




i=mes(ipl,il)




call descen(i,idom,k)




if(k.eq.numdom) idens(ipl)=200



enddo



call ecrita(il1,npl,npl1,npl2,1,idens,lu2,ip)


enddo

 
RETURN

 
END

 
SUBROUTINE DESCEN(I,IDOM,J)

 
integer*2 IDOM(1)

 
J=I

 1
K=IDOM(J)

 
IF(K.EQ.J) RETURN

 
J=K

 
GO TO 1

 
END

13. VXDFR

Analyse struturale > Diagramme flux/rayon

Origine


Auteur
Albert BIJAOUI


Date

23 août 1984


Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Ce programme permet de tracer le diagramme flux/rayon des objets, pour un fichier (ASCII) venant de VXPRFB

Mots clefs


Application
Analyse structurale


Mode

Dialogue


Opération
Graphique


Entrée
Fichier ASCII


Sortie
Visualisation

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin, 


Entrée/Sortie
Wruseri, Rduserr, Wruserr, Rduserc, 


Graphique
Page, Ftplot, Cloche, 

Entrées nécessaires
1. Fichier (ASCII) des paramètres.

2. Paramètres du cadre :

a. Rayon minimun et maximum
b. Flux minimun et maximum
Sorties et résultats
1. Informations sur le fichier d'entree.

a. Rayon minimun et maximun

b. Flux minimun et maximun

2. Visualisation graphique.

3. Nombre d'objets.

4. MOUCHard.

c
A.bijaoui 23 Aout 1984

c
Vxdfr permet de tracer le diagramme flux/rayon des objets

c
Le fichier vient de Vxprfb


include 'bibli:[stii]common.for'


data prognam/'VxDfr'/


character*40 nom


integer*2 hold(2)


real*4 rhold(2)


dessin=.true.


call debut(nr,h,kb,la,ig)


lu1=1


call rduserc('Fichier des parametres : ','no',1,nom,ncar) 


open(


1 file=nom,


2 unit=lu1,


3 status='old')


read(lu1,622)num,xg,yg,rayon,exces,theta,fond,nkmax,flux

 622
FORMAT(I6,2F10.4,3F8.3,F7.3,I6,E12.5)


rmin=rayon


rmax=rayon


fluxmin=flux


fluxmax=flux

100
read(lu1,622,end=150) num,xg,yg,rayon,exces,theta,fond,nkmax,flux


rmin=amin1(rmin,rayon)


rmax=amax1(rmax,rayon)


fluxmin=amin1(fluxmin,flux)



fluxmax=amax1(fluxmax,flux)


go to 100

C

150
type *,' '


type *,' Rayon min :',rmin,' Rayon max :',rmax


type *,' Flux  min :',fluxmin,' Flux  max :',fluxmax


type *,' '


type *,' Parametres du cadre :'


call rduserr(' rmin et rmax','no',2,rhold,ncar)


rmin=rhold(1)


rmax=rhold(2)


call wruserr(' Rayons min et max',rhold,2)


call rduserr(' fluxmin et max','no',2,rhold,ncar)


fluxmin=rhold(1)


fluxmax=rhold(2)


fluxli=alog10(fluxmin)


fluxla=alog10(fluxmax)


gx=780./(rmax-rmin)


gy=780./(fluxla-fluxli)

C


rewind lu1


call page



call ftplot(0,0,0)


call ftplot(1,0,780)


call ftplot(1,780,780)


call ftplot(1,780,0)


call ftplot(1,0,0)


net=0

200
read(lu1,622,end=250)num,xg,yg,rayon,exces,theta,fond,nkmax,flux


if(rayon.lt.rmin.or.rayon.gt.rmax) goto 200


if(flux.le.fluxmin.or.flux.ge.fluxmax) goto 200


tx=gx*(rayon-rmin)


itx=tx


ty=gy*(alog10(flux)-fluxli)


ity=ty


call ftplot(-1,itx,ity)


net=net+1


go to 200

250
call wruseri('nb d''objets : ',net,1)


call cloche


CALL LAFIN


STOP 'Trace effectue'


end  

14. GXDEON 

Analyse structurale > Détection par ondelette

Origine


Auteur
Gilbert MARS


Date

23 mars 1988


Source
Algorithme de trait. M.Henon, Equ. de l'ondelette A.Bijaoui

Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Ce programme transcrit une image STII en une autre image STII par une fonction ondelette dite "chapeau mexicain". Chaque point de l'image de sortie est calculé suivant cette formulation :

Somme(i=1,n) F(r)=p(2-r*r/sig*sig)exp(-r*r/2*sig*sig)

n = nombre de pixels-entree à l'intérieur d'une boite dont le coté < ou = sigma

r = distance euclidienne du pixel-entrée au pixel-sortie considéré
p = poids de la mesure, c'est la valeur du pixel

On normalise suivant la relation :


A/sig(A) = somme F(i)/sqrt(somme(F(i)*F(i))

L'incrémentation des pas XPAS, YPAS est effectué en double precision 

On a le choix du nombre de points par ligne (NPL), et du nombre de ligne (NL) pour l'image de sortie. On peut partitionner le calcul de l'image de sortie pour eviter un CPU > 3H (en batch). A titre d'indication :

Image de depart ; Image en sortie ; sigma ; partition ; temps CPU

- 1024 X 1024 ----- 512 X 512 ------- 1 ---- 1 a 512 --- 15 mn

- 1024 X 1024 ----- 512 X 512 ------- 2 ---- 1 a 256 --- 1 h

- 1024 X 1024 ----- 512 X 512 ------- 4 ---- 1 a 128 --- 1 h

Mots clefs


Application
Détection

Dimension
2D


Mode

Par lot (batch)


Opération
Filtrage


Entrée
Image STII


Sortie
Image STII

Sous Programmes utilisés


Environnement
Debut, Lafin, Close, 


Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, 


Image
Cree, Ecrit, Ouvert, Lire, 

Entrées nécessaires
1. Fichier image STII

2. Nombre de points par ligne sur l'image de sortie.

3. Nombre de ligne sur l'image de sortie.

4. Valeur du sigma en "pas d'image-entrée".

5. 1ère ligne en sortie, pour un résultat partitionné.

6. Dernière ligne en sortie, pour un résultat partitionné.

7. Nom du fichier image de sortie.

Sorties et résultats
1. Fichier image STII convolée par la fonction ondelette.

2. MOUCHard.

C

C
                         ***********   

C
-------------------------* GXDEON *-------------------------------

C
                         ***********

C

C
Ce programme tanscrit un fichier image STII,en un autre fichier image.

C
On a le choix du nombre de points par ligne (NPL), et du nombre de

C
lignes (NL) sur le fichier image de sortie;C'est a dire la matrice

C
de sortie.

C
La densite de chaque point est calculee suivant la fonction

C
" ondelette ", c'est a dire :

C

C

 n

C

___



            r x r

C
        \

         r x r      ( -  ------------- )

C

/
F(r) = p( 2 -  --------- ) e     2 x sig x sig 

C

---

       sig x sig

C
       i = 1

C

C
ou   n  represente le nombre de pixels_entree a l'interieur d'une 

C
boite dont le cote est inferieur ou egal a SIGMA.

C
ou   r  est egal a la distance euclidienne du pixels_entree par rapport

C
au pixel_sortie considere.

C
ou   p  est egal a la mesure du pixel, c'est le poids de la mesure.

C

On normalise suivant la relation :

C

C


A     somme ( Fi )

C

      ----- = ------------------

C



______________

C

      sig(A)  \/ somme (Fi*Fi)

C

C
on peut executer les images par morceaux .

C
Cela permet de passer le programme en

C
SYS$BATCH ou SYS$BATCHY ( < 3 heures ) et non plus en SLOW , procedure

C
qui n'a que peut de chance d'arriver a terme.

C
Pour eviter certaines inprecisions, pour l' incrementation des pas

C
XPAS, YPAS, on calcule en double precision.

C
------ Michel HENON -,- Gilbert MARS - le 23 mars 1988 -----------


IMPLICIT NONE


INTEGER*2


1
IBID,

! Non utilisee .


1
IC1

! Increment pour initialiser YCENT


INTEGER*2


1
IDX,

! Pas en X (pour fichier de sortie)


1
IDXE,

! Pas ex X (pour fichier d' entree)


1
IDY,

! Pas en Y (pour fichier de sortie)


1
IDYE,

! Pas en Y (pour fichier d' entree)


1
IE,

! Indice min de l'exploration en X


1
IGIVE

! RDUSERI.Nombre de valeurs lues


INTEGER*2


1
II,

! Variable indicee pour calculer T10  (X)


1
IL,

! Lignes a ecrire (fichier de sortie)


1
IM,

! Points a ecrire sur la ligne de sortie


1
INL,

! Variable indicee pour MES  (suivant Y)


1
INPL

! Variable indicee pour MES  (suivant X)


INTEGER*2


1
IS,

! Indice MAX de l'exploration en X


1
ISIG,

! Sigma en pas de l'image de sortie


1
IT,

! Variable indicee pour le tableau T10


1
ITEK,

! Unite logique. Console graphique


1
IX,

! Variable indicee pour IFIRST (suivant X)


1
IY

! Variable indicee pour IFIRST (suivant Y)


INTEGER*2


1
JE,

! Indice min de l'exploration en Y


1
JJ,

! Variable indicee pour calculer T10  (Y)


1
JS,

! Indice MAX de l'exploration en Y


1
KB,

! Unite logique. Console en ecriture


1
LA

! Unite logique. Fichier MOUCHard


INTEGER*2


1
LU2,

! Numero logique des fichiers de sortie


1
MES(512,512),
! Image de sortie (format STII) "ondelette"


1
MESE(1024,1024),! Image d' entree (format STII)


1
MES1(512),
! Tableau intermediaire pour la sortie image


1
MESE1(1024),
! Tableau intermediaire pour l'entree


1
NL,

! Nombre de lignes en sortie image


1
NL1,

! Ligne du debut de l'image partitionnee


1
NL2,

! Ligne de fin de l'image partitionnee


1
NL3,

! Nombre de lignes de l'image partitionnee


1
NLE,

! Nombre de lignes en entree image


1
NPL,

! Nombre de points par ligne en sortie image


1
NPLE,

! Nombre de points par ligne en entree image


1
NR,

! Unite logique. Console en lecture


1
NUT,

! Entrees non utilisee


1 END_INTEGER2


INTEGER*4


1
ID1,ID2,ID3,
! Pointeurs des sous_programmes,Common.


1
IDD,

! Pointeur intermediaire.


1
I_MODE,

! Var logique definie par l'etat de la console


1
IND,

! Pointeur dans le sous_programme NXYD


1
IZ1,IZ2,IZ3,
!


1
LU1,

! Numero logique du fichier d'entree


1
N,

! Variable non retenue


1
NE,

! Nombre d'objet dans le fichier d'entree


1
NVABLO,

! Nombres de valeurs par bloc_image


1 END_INTEGER4


REAL*4


1
D,

! Densite de l'objet _ rejet de cette variable


1
F,F2,

! Pour un objet, Fct ondelette et son carre


1
RHO,RHO2,
! Distance centre_objet et son carre


1
RTEST,

! Rayon devant contenir les N galaxies (NGAL)


1
SF,SF2,

! P. 1 pixel,somme des fct ond. et de ses carre


1
SIGMA,

! de la fonction ondelette en seconde d'arc


1
SIGMA2,

! Le precedant au carre.


1
SIGMA3,

! = 3 x SIGMA


1
U,

!


1
XE,

! Abscisse d'entree.


1
XMAX,

! Abcices maximun du fichier d'entree


1
XMIN,

! Abcices minimun du fichier d'entree


1
YE,

! Ordonnee d'entree.


1
YMAX,

! Ordonnee maximun du fichier d'entree


1
YMIN,

! Ordonnee minimun du fichier d'entree


1
Z1,Z2,Z3,
!


1 END_REAL4


REAL*8


1
DISMIN,

! C'est le MIN de XPAS _ YPAS


1
XCENT,

! Abcices du centre de comptage des N Glxies


1
XDCENT,

! Abcices de depart pour le comptage


1
XPAS,

! Pas de la matrice en X


1
YCENT,

! Ordonnees du centre de comptage des N Glxs


1
YPAS,

! Pas de la matrice en Y


1 END_REAL8


CHARACTER*40


1
IFE,

! Nom du fichier d'entree


1
IFS,

! Nom du fichier de sortie " ondelette "


1 END_CARACTER40

C
*********************************************************************

C
*    1ere partie , fichiers et parametres d'entree _ sorties        *

C
*          Mise en place des tableaux IFIRST et NEXT                *

C
*********************************************************************


INCLUDE 'BIBLI:[STII]COMMON.FOR'


DATA PROGNAM/'GXDEON'/


DESSIN=.FALSE.


CALL DEBUT(NR,LA,ITEK,KB)

C
-------------- Fichier et parametres d'entrees ----------------------


LU1=1


LU2=2


CALL OUVERT(IFE,LU1,NLE,NPLE,IDXE,IDYE,XE,YE,NR,IBID)


CALL RDUSERI('Nombre de points par ligne en sortie','NO',1,NPL,IGIVE)


CALL RDUSERI('Nombre   de   lignes    en    sortie','NO',1,NL,IGIVE)


CALL RDUSERI('Valeur du sigma  en pas " d''image "','NO',


11,ISIG,IGIVE)


CALL RDUSERI(' Numero de la premiere ligne','NO',1,NL1,IGIVE)


CALL RDUSERI(' Numero de la derniere ligne','NO',1,NL2,IGIVE)

C
--------------- Ecriture sur le fichier MOUCHard --------------------


CALL WRUSERI('Nombre   de   points  par ligne  en  sortie',NPL,1)


CALL WRUSERI('Nombre     de     lignes      en     sortie',NL,1)


CALL WRUSERI('Valeur du sigma en  pas d''image de  sortie',ISIG,1)


CALL WRUSERI('Num de la premiere ligne, fich. partitionne',NL1,1)


CALL WRUSERI('Num de la derniere ligne, fich. partitionne',NL2,1)

C
-------------- Remplissage du tableau d'entree ---------------------


DO JJ=1,NLE



CALL LIRE(JJ,NPLE,1,NPLE,1,MESE1,LU1,IBID)



DO II=1,NPLE




MESE(II,JJ)=MESE1(II)



END DO


END DO


CALL CLOSE(LU1)

C
------------ Calcul de parametres pour l'execution -------------------


XPAS=DFLOTI(NPLE)/DFLOTI(NPL)


YPAS=DFLOTI(NLE) /DFLOTI(NL)


DISMIN=DMIN1(XPAS,YPAS)


IDX=IIDINT(XPAS)


IDY=IIDINT(YPAS)


SIGMA =DISMIN*FLOATI(ISIG)


SIGMA3=3.*SIGMA


SIGMA2=SIGMA*SIGMA

C
------------- Fichier de sortie -------------------------------------


NL3=NL2-NL1+1

C
*********************************************************************

C
*     2eme  partie, exploration du tableau IFIRST et NEXT           *

C
*   Calcul de la densite de  DRESSLER en chaque point de sortie      *

C
*********************************************************************

C
------- Initialisation des variables d'exploration ------------------


XDCENT=DBLE(XPAS/2.)


YCENT =DBLE(YPAS/2.)


ISIG=ISIG*3


DO IC1=1,NL1-1


! Sert pour les



YCENT=YCENT+YPAS
! fichiers


END DO



! partitionnes


DO INL=NL1,NL2



XCENT=XDCENT



DO INPL=1,NPL

C
----------------- exploration --------------------------------------




SF   =0.




SF2  =0.




JE=IIDINT(DFLOTI(INL)*YPAS)-ISIG




IF(JE.LE.0) THEN





JE=1




END IF




JS=IIDINT(DFLOTI(INL)*YPAS)+ISIG-1




IF(JS.GT.NLE) THEN





JS=NLE




END IF




IE=IIDINT(DFLOTI(INPL)*XPAS)-ISIG




IF(IE.LE.0) THEN





IE=1




END IF




IS=IIDINT(DFLOTI(INPL)*XPAS)+ISIG-1




IF(IS.GT.NPLE) THEN





IS=NPLE




END IF

C
----------- Exploration suivant l'axe des Y ------------------------




DO JJ=JE,JS

C
------------ Exploration suivant l'axe des X -----------------------





DO II=IE,IS

C
----------------------- Calcul du RHO ------------------------------

C
------- pour tts valeurs comprises dans un carre elementaire -------






 RHO2=((FLOAT(II)-0.5-SNGL(XCENT))


1



 **2)+((FLOAT(JJ)-0.5-SNGL(YCENT))


1



 **2)






 RHO=SQRT(RHO2)






 IF(RHO.LE.SIGMA3) THEN






     U=RHO2/SIGMA2






     F=(2.-U) *


1



     EXP(-(0.5*U)) *


1



     FLOAT(MESE(II,JJ))






     SF = SF + F






      F2=  F * F






     SF2= SF2+ F2






 END IF





END DO




END DO




IF (SF2.EQ.0.) THEN





MES(INPL,INL)=0




ELSE





MES(INPL,INL)=IINT((SF/(SQRT(SF2)))*200.)




END IF




XCENT=XCENT+XPAS



END DO



YCENT=YCENT+YPAS


END DO

C
--------- Ecriture sur le fichier de sortie -------------------------


CALL CREE(IFS,LU2,NL3,NPL,IDX,IDY,XMIN,YMIN,NUT,IBID)


DO IL=NL1,NL2



DO IM=1,NPL




MES1(IM)=MES(IM,IL)



END DO



CALL ECRIT(IL,NPL,1,NPL,1,MES1,LU2,IBID)


END DO


CALL CLOSE(LU2)


CALL LAFIN


STOP '             OH!  La belle image .....'


END

15. PANTHEON 

Analyse structurale > Détection par ondelette

Origine


Auteur
Gilbert MARS


Date

23 mars 1988


Source
Algorithme de trait. M.Henon, Equ. de l'ondelette A.Bijaoui

Laboratoire
CPAI/Observatoire de Nice


Système
STII/CPAI

But du programme

Ce programme transcrit une image STII en une autre image STII par une fonction ondelette dite "chapeau mexicain". Chaque point de l'image de sortie est calculé en appliquant le masque de l'ondelette suivant cette formulation :

Somme(i=1,n) F(r)=p(2-r*r/sig*sig)exp(-r*r/2*sig*sig)

n = nombre de pixel-entrée à l'interieur d'une boite dont le coté < ou = sigma

r = distance euclidienne du pixel-entrée au pixels-sortie considéré
p = poids de la mesure, c'est la valeur du pixel
On normalise suivant la relation :


A/sig(A) = somme F(i)/sqrt(somme(F(i)*F(i))

L'incrémentation des pas XPAS, YPAS est effectuée en double precision. On a le choix du nombre de points par ligne (NPL), et du nombre de ligne (NL) pour l'image de sortie. On peut partitionner le calcul de l'image de sortie pour éviter un CPU > 3H (en batch). A titre d'indication :

Imag depart ; Im sortie ; sig ;Taille masque; partition ; CPU

1024 X 1024 - 512 X 512 - 2 ------ 6 ------- 1 a 512 - 1h 10mn

1024 X 1024 - 512 X 512 - 3 ------ 6 ------- 1 a 512 - 2h 40mn

1024 X 1024 - 512 X 512 - 3 ------ 4 ------- 1 a 512 - 1h 10mn

Mots clefs


Application
Détection

Dimension
2D


Mode

Par lot (batch)


Opération
Filtrage


Entrée
Image STII


Sortie
Image STII

Sous Programmes utilisés

Environnement
Debut, Lafin, Close, 


Entrée/Sortie
Rduseri, Wruseri, Rduserr, Wruserr, Wrcons, 


Image


Cree, Ecrit, Ouvert, Lire, 

Entrées nécessaires
1. Fichier image STII

2. Nombre de points par ligne sur l'image de sortie.

3. Nombre de ligne sur l'image de sortie.

4. Valeur du sigma en "pas d'image-entree".

5. Facteur d'extension (FAC) pour calculer la taille de la fenêtre de travail. TAIL-FEN=FAC*SIG (masque de l'ondelette)

6. 1ère ligne en sortie, pour un résultat partitionné.

7. dernière ligne en sortie, pour un résultat partitionné.

8. Nom du fichier image de sortie.

Sorties et résultats
1. Fichier image STII convolée par la fonction ondelette.

2. MOUCHard.

C

C
                         ************   

C
-------------------------* PANTHEON *-------------------------------

C
                         ************

C

C
Ce programme tanscrit un fichier image STII,en un autre fichier image.

C
On a le choix du nombre de points par ligne (NPL), et du nombre de

C
lignes (NL) sur le fichier image de sortie;C'est a dire la matrice

C
de sortie.

C
La densite de chaque point est calculee suivant la fonction

C
" ondelette ", c'est a dire :

C

C

 n

C

___



            r x r

C
        \

         r x r      ( -  ------------- )

C

/
F(r) = p( 2 -  --------- ) e     2 x sig x sig 

C

---

       sig x sig

C
       i = 1

C

C
ou   n  represente le nombre de pixels_entree a l'interieur d'une 

C
boite dont le cote est inferieur ou egal a SIGMA.

C
ou   r  est egal a la distance euclidienne du pixels_entree par rapport

C
au pixel_sortie considere.

C
ou   p  est egal a la mesure du pixel, c'est le poids de la mesure.

C

On normalise suivant la relation :

C

C


A     somme ( Fi )

C

      ----- = ------------------

C



______________

C

      sig(A)  \/ somme (Fi*Fi)

C

C
on peut executer les images par morceaux .

C
Cela permet de passer le programme en

C
SYS$BATCH ou SYS$BATCHY ( < 3 heures ) et non plus en SLOW , procedure

C
qui n'a que peut de chance d'arriver a terme.

C
------ Michel HENON -,- Gilbert MARS - le 23 mars 1988 -----------


IMPLICIT NONE


INTEGER*2


1
IA,

!


1
IBID,

! Non utilisee .


1
IDX,

! Pas en X (pour fichier de sortie)


1
IDXE,

! Pas ex X (pour fichier d' entree)


1
IDY,

! Pas en Y (pour fichier de sortie)


1
IDYE,

! Pas en Y (pour fichier d' entree)


1
IE,

! Indice min de l'exploration en X


1
IFAC,IFASIG,IFGD,
!


1
IGIVE

! RDUSERI.Nombre de valeurs lues


INTEGER*2


1
II,

! Variable indicee pour calculer T10  (X)


1
IL,

! Lignes a ecrire (fichier de sortie)


1
IM,

! Points a ecrire sur la ligne de sortie


1
INL,

! Variable indicee pour MES  (suivant Y)


1
INPL,

! Variable indicee pour MES  (suivant X)


1
IS,

! Indice MAX de l'exploration en X


1
ISIG,

! Sigma en pas de l'image de sortie


1
ITEK,

! Unite logique. Console graphique


1
JA,

!


1
JE,

! Indice min de l'exploration en Y


1
JJ,

! Variable indicee pour calculer T10  (Y)


1
JS,

! Indice MAX de l'exploration en Y


1
KB,

! Unite logique. Console en ecriture


1
LA

! Unite logique. Fichier MOUCHard


INTEGER*2


1
LU2,

! Numero logique des fichiers de sortie


1
MES(512,512),
! Image de sortie (format STII) "ondelette"


1
MESE(1024,1024),! Image d' entree (format STII)


1
MES1(512),
! Tableau intermediaire pour la sortie image


1
MESE1(1024),
! Tableau intermediaire pour l'entree


1
NL,

! Nombre de lignes en sortie image


1
NL1,

! Ligne du debut de l'image partitionnee


1
NL2,

! Ligne de fin de l'image partitionnee


1
NL3,

! Nombre de lignes de l'image partitionnee


1
NLE,

! Nombre de lignes en entree image


1
NPL,

! Nombre de points par ligne en sortie image


1
NPLE,

! Nombre de points par ligne en entree image


1
NR,

! Unite logique. Console en lecture


1
NUT,

! Entrees non utilisee


1 END_INTEGER2


INTEGER*4


1
ID1,ID2,ID3,
! Pointeurs des sous_programmes,Common.


1
I_MODE,

! Var logique definie par l'etat de la console


1
IZ1,IZ2,IZ3,
!


1
LU1,

! Numero logique du fichier d'entree


1
NVABLO,

! Nombres de valeurs par bloc_image


1 END_INTEGER4


REAL*4


1
FAC,

!


1
RHO,

! Distance centre_objet.


1
SIGMA,

! de la fonction ondelette en seconde d'arc


1
SIGMA3,

! = 3 x SIGMA


1
XE,

! Abscisse d'entree.


1
XMIN,

! Abcices minimun du fichier d'entree


1
XPAS,

! Pas de la matrice en X


1
YE,

! Ordonnee d'entree.


1
YMIN,

! Ordonnee minimun du fichier d'entree


1
YPAS,

! Pas de la matrice en Y


1 END_REAL4


REAL*8


1
F,F2,

! Pour un objet, Fct ondelette et son carre


1
MASQUE(64,64),
!


1
RHO2,

! Carre de la distance centre_objet.


1
SF,SF2,

! P. 1 pixel,somme des fct ond. et de ses carre


1
SIGMA2,

! Le precedant au carre.


1
U,

!


1
Z1,Z2,Z3,
!


1 END_REAL8


CHARACTER*40


1
IFE,

! Nom du fichier d'entree


1
IFS,

! Nom du fichier de sortie " ondelette "


1 END_CARACTER40

C
*********************************************************************

C
*    1ere partie , fichiers et parametres d'entree _ sorties        *

C
*          Mise en place des tableaux IFIRST et NEXT                *

C
*********************************************************************


CHARACTER FILEIN*40,FILEOUT*40,STRING*80,PROGNAM*10


COMMON /NOM/PROGNAM


DATA PROGNAM/'PANTHEON'/


CALL DEBUT(NR,LA,ITEK,KB)

C
-------------- Fichier et parametres d'entrees ----------------------


LU1=1


LU2=2


CALL OUVERT(IFE,LU1,NLE,NPLE,IDXE,IDYE,XE,YE,NR,IBID)


CALL RDUSERI('Nombre de points par ligne en sortie','NO',1,NPL,IGIVE)


CALL RDUSERI('Nombre   de   lignes    en    sortie','NO',1,NL,IGIVE)


CALL RDUSERI('Valeur du sigma  en pas " d''image "','NO',


11,ISIG,IGIVE)


CALL WRCONS('Taille de la fenetre de travail = FAC * sigma ')


CALL RDUSERR('Valeur du facteur "d''extension" FAC','NO',1,FAC,IGIVE)


CALL RDUSERI(' Numero de la premiere ligne','NO',1,NL1,IGIVE)


CALL RDUSERI(' Numero de la derniere ligne','NO',1,NL2,IGIVE)

C
--------------- Ecriture sur le fichier MOUCHard --------------------


CALL WRUSERI('Nombre   de   points  par ligne  en  sortie',NPL,1)


CALL WRUSERI('Nombre     de     lignes      en     sortie',NL,1)


CALL WRUSERI('Valeur du  sigma en  pas d''image de  sortie',ISIG,1)


CALL WRUSERR('Valeur   du   facteur  " d''extention "  FAC',FAC,1)


CALL WRUSERI('Num de la premiere ligne, fich. partitionne',NL1,1)


CALL WRUSERI('Num de la derniere ligne, fich. partitionne',NL2,1)

C
-------------- Remplissage du tableau d'entree ---------------------


DO JJ=1,NLE



CALL LIREL(JJ,NPLE,MESE1,LU1)



DO II=1,NPLE




MESE(II,JJ)=MESE1(II)



END DO


END DO


CALL CLOSE(LU1)

C
------------ Calcul de parametres pour l'execution -------------------


XPAS=FLOATI(NPLE)/FLOATI(NPL)
!


YPAS=FLOATI(NLE) /FLOATI(NL)
!   Pour les parametres du fichier


IDX=IINT(XPAS)


!   de sortie, format STII


IDY=IINT(YPAS)


!


XMIN=XE+(XPAS/2.)


YMIN=YE+(YPAS/2.)


IFAC=IINT(FAC)


SIGMA =FLOATI(ISIG)


SIGMA3=FAC*SIGMA


SIGMA2=DBLE(SIGMA)*DBLE(SIGMA)


IFASIG=ISIG*IFAC


IFGD=IFASIG*2

C
--------------- Calcul du masque d'exploration ----------------------


DO JA=1,IFGD



DO IA=1,IFGD




 RHO2=((DFLOTI(IA)-0.5-(DFLOTI(IFASIG)))


1

 **2)+((DFLOTI(JA)-0.5-(DFLOTI(IFASIG)))


1

 **2)




 RHO=SNGL(DSQRT(RHO2))




 IF(RHO.LE.SIGMA3) THEN




     U=RHO2/SIGMA2




     MASQUE(IA,JA)=(2.-U) * DEXP(-(0.5*U))




 ELSE




     MASQUE(IA,JA)=0.




 END IF



END DO


END DO

C
------------- Fichier de sortie -------------------------------------


NL3=NL2-NL1+1

C
*********************************************************************

C
*     2eme  partie, exploration du tableau IFIRST et NEXT           *

C
*   Calcul de la densite de  DRESSLER en chaque point de sortie      *

C
*********************************************************************

C
------- Initialisation des variables d'exploration ------------------


DO INL=NL1,NL2



DO INPL=1,NPL

C
----------------- exploration --------------------------------------




SF   =0.




SF2  =0.




JE=IINT(FLOATI(INL )*YPAS)-IFASIG




JS=IINT(FLOATI(INL )*YPAS)+IFASIG-1




IE=IINT(FLOATI(INPL)*XPAS)-IFASIG




IS=IINT(FLOATI(INPL)*XPAS)+IFASIG-1

C
----------- Exploration suivant l'axe des Y ------------------------




JA=0




DO JJ=JE,JS





JA=JA+1

C
------------ Exploration suivant l'axe des X -----------------------





IA=0





DO II=IE,IS






IA=IA+1

C
----------------------- Calcul de F --------------------------------

C
------- pour tts valeurs comprises dans un carre elementaire -------






IF  ( II.GT.0 .AND. II.LE.NPLE


1



.AND. JJ.GT.0 .AND. JJ.LE.NLE )THEN






     F=DFLOTI(MESE(II,JJ)) *


1



     MASQUE(IA,JA)






     SF = SF + F






      F2=  F * F






     SF2= SF2+ F2






 END IF





END DO




END DO




IF (SF2.EQ.0.) THEN





MES(INPL,INL)=0




ELSE





MES(INPL,INL)=IIDINT((SF/(DSQRT(SF2)))*200.)




END IF



END DO


END DO

C
--------- Ecriture sur le fichier de sortie -------------------------


CALL CREE(IFS,LU2,NL3,NPL,IDX,IDY,XMIN,YMIN,NUT,IBID)


DO IL=NL1,NL2



DO IM=1,NPL




MES1(IM)=MES(IM,IL)



END DO



CALL ECRITL(IL,NPL,MES1,LU2)


END DO


CALL CLOSE(LU2)


CALL LAFIN


STOP '             OH!  La belle image .....'


END

