














(Hypothèse ici : le fil 
est inextensible ET de 
masse négligeable.)



(Par exemple, cas d’une voiture qui freine : on se place 
dans le référentiel associé à la route, pas à la voiture.)







Frottements statiques :
mobile reste immobile tant que :
et on a : 
mais, il glisse dès que :



=> ax = g (sinα - µD cosα) ; ay = 0

Frottements dynamiques :


